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E/809000/*

Industrial
Automation

IMI Norgren

Elektromechanischer Zylinder mit und ohne Servomotor

— @32 ..100 mm
— Robuste Ausfuhrung

— Zylinder entsprechend
ISO 15552

— Wartungsfrei

— Zuverlassige Leistung
— Lange Lebensdauer
— Servomotor

— Optional mit IP65

— Verschiedene
Feedback-Systeme
verfugbar

— Haltebremse verfugbar

— Servoumrichter mit
EtherCAT-, PROFINET-,
PROFIBUS-,
EtherNet/IP-,
DeviceNet- &
CANopen-Protokollen

— Breite Zubehodrpalette

{OF
LISTED

g

Technische Merkmale
Funktion:

Antrieb mit Kugelumlaufspindel;
mit oder ohne Servomotor

Geschwindigkeit:
max. 0,2 ... 1,6 m/s
(siehe Kennlinien Seite 11)

Leistung:
0,16 ... 3,3 kW

Daten Servoumrichter

Betriebstemperatur:
0..80°C(32..176 °F)

IP-Schutzklasse:

Norm: Krafte F__ .. Spannung: Antrieb: IP40 (optional mit IP65)
Basierend auf ISO 15552 2,5 ... 30,4 kN (Schubkraft) 400 VAC Motor: IP65
Zylinderdurchmesser: Motordaten Spannung: Nennstromaufnahme: Standardwerkstoffe:
32,40, 50, 63, 80, 100 mm 400 VAC 3..105A Zylinderrohr: Aluminium eloxiert
Hublangen: Nennstromaufnahme: Ausgangsleistung: Enddeckel: Aluminium eloxiert
. - ’ ' Kolbenstange: Edelstahl rostfrei
verfugbar 100 ... 1500 mm, 07..9A 0,75 ... 4,0 kW (austenitisca)
(Hube < 100 mm auf Anfrage) Einschaltdauer: Kolbenstangendichtung: PUR
100 %
Technische Daten
Zylinder @ (mm) 32 40 50 63 80 100
Spindeldurchmesser (mm) 12 16 20 25 32 40
Spindelsteigung (mm) 5 10 5 10 16 5 10 20 5 10 25 5 10 20 32 5 10 20 40
Axialspiel Zylinder (mm) + 0,02 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,07
Dynamische Kraft C (N) 5000 5100 10100 7900 13100 9700 6800 14600 14500 7400 23400 26500 16800 11400 25400 44600 33800 22800
Maximale Axialkraft (N) 3000 2520 5200 4100 4200 8000 5500 3800 10150 10100 4750 20000 20000 11950 7750 24600 30400 22200 14450
Max. Drehmoment 24 40 42 65 108 64 88 122 81 161 190 160 319 381 396 196 484 707 922
(Antriebswelle) (Nm)
Bestellhub (mm) 100 ... 800 100 ... 800 100 ... 1000 100 ... 1200 100 ... 1500 100 ... 1500
Hoéchstgeschwindigkeit
(m/s) basierend auf der
Motordrehzahl des Standard 025 05 0,25 05 08 025 05 10 0,25 05 1,25 02 05 09 15 02 04 08 16
Norgren Servomotors
Max. Geschwindigkeit (m/s) 06 13 05 10 16 04 08 15 03 06 15 0.2 05 09 15 02 04 08 16
?ff;igrEhzah' Spindel 7600 7630 6470 6120 6000 4500 4660 4570 3610 3670 3640 2840 2830 2830 2820 2280 2380 2380 2370
Max. Beschleunigung (m/s?) 10
Max. Verdrehwlnkel der 065 06 05 04 03 0.25
Kolbenstange (°)
Funktion
Der neue Norgren ELION ist ein leistungsstarker Spindelantrieb
mit Servomotor. Mit dem Norgren Online-Tool kann der
Antrieb ganz einfach konfiguriert und bestellt werden: ;
https://www.norgren.com/de/de/technischer-service/konfiguratoren ; =g G
oder besuchen Sie unsere Produktseite fur weitere Informationen: \\“WW\\W“W\\“1“[\\\\“““]“\\ Il ©
. . . ' l \—r‘ [y
https://www.norgren.com/de/de/list/elektrische-antriebe
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Inhaltsangabe: Allgemeine Regeln 3
Zylinderausfuhrungen 4
Servoumrichter fur Motoren und Busprotokolle / Typenschlussel 9
Berechnungsgrundlagen und Formeln 10
Zulassige Axialkrafte Fmax je Lastfall 11
Zulassige Geschwindigkeiten je Zylinderdurchmesser 13
Lebensdauererwartung je Zylinderdruchmesser 14
Beispiel fur die Auswahl eines elektromechanischen Antriebs 15
Grundabmessungen Zylinder 17
Gewicht, bewegte Masse, Massentragheit 18
Ubersicht Zylinderzubehor 23
Abmessungen Befestigungselemente 26
FUhrungseinheiten 32
Servomotoren 37
Servoumrichter 42
Schalter 43
Kabel / Zubehor fur Servoumrichter 47
Norgren Familie Zylinderausfuhrungen im roten Rahmen werden in diesem Datenblatt dargestellt.
Foto Funktion Datenblattbeschreibung Datenblattnummer
T e A E/_809000/* Elektromechanischer Zylinder de 16300
mit und ohne Servomotor
) PRA/802000/M, RA/802000/M, RA/8000, RA/8000/M
R ISOLine™ 15552 Zylinder, doppeltwirkend dolpdt
Elektromechanisch E/149000/* Elektromechanischer Antrieb mit Spindel mit und de 16400
ohne Servomotor
R E/148000/* Elektromechanischer Antrieb mit Zahnriemen mit de 16500
und ohne Servomotor
M/146000, M/146100, M/146200, LINTRA®PLUS
Pneumatisch Kolbenstangenloser Zylinder mit und ohne Magnetkolben, de 1.6.009
doppeltwirkend
de 1.6.300.02 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Regeln

Der elektromechanische Zylinder Norgren ELION ist die Kombination
aus einem Antrieb mit Kugelumlaufspindel und einem elektrischen
Servomotor. Es ist daher sicherzustellen, dass die Anlagenkonzeption,
Installation, Inbetriebnahme und Wartung von Personal durchgefuhrt
wird, das Uber die erforderliche Ausbildung und Kompetenz verfugt.
Diese Sicherheitshinweise und die Montage- und Betriebsanleitung sind
sorgfaltig zu lesen.

Betriebsmerkmale

Der Antrieb ist in der Lage, eine Vielzahl von linearen Stellaufgaben
auszufuhren. Um eine Beschadigung des elektromechanischen
Antriebes zu verhindern, mussen Querkrafte auf die Kolbenstange
vermieden werden, z. B. durch die Implementierung einer externen
Fuhrung. Auch eine StoRRbelastung der Kolbenstange und des Gehauses
ist zu vermeiden, um eine Beschadigung der Kugelumlaufmutter und
der Lager zu verhindern.

Antriebsauslegung

Spindelgetriebene Antriebe, wie der Norgren ELION, sind komplexe
mechanische Systeme, die die von einem Elektromotor erzeugte
Drehbewegung in eine Linearbewegung umwandeln. Bitte beachten
Sie, dass die auf Seite 1 angegebenen technischen Daten je nach
Anwendung variieren kdnnen. Zur korrekten Auslegung des Antriebs
nutzen Sie die auf Seite 8 angegebenen Daten, den Norgren Online-
Konfigurator oder wenden Sie sich an unseren technischen Service.

Motor

Die Berechnung des Motors hangt vom gewunschten Lastzyklus ab.
Das maximale Drehmoment muss stets unter dem intermittierenden
Drehmoment des Motors liegen. Um eine Uberhitzung des

Motors zu vermeiden, muss das durchschnittliche Drehmoment
unter dem Dauerdrehmoment des Motors bleiben. Die genauen
Bemessungsgrundlagen finden Sie auf den Seiten 35-38. Sie kbnnen
zur Auslegung auch den Norgren Online-Konfigurator nutzen oder
kontaktieren Sie unseren technischen Service.

Haltebremse

Die von IMI Precision Engineering gelieferten Motoren k&nnen mit
einer mechanischen Haltebremse ausgestattet werden. Obwohl
sowohl die Hard- als auch Software hdchsten Anspriichen nach
Quialitat und Robustheit gerecht wird, ist diese nicht fur den Einsatz als
Sicherheitsfunktion bestimmt, d. h. dort, wo ein Fehler oder Versagen
zu einer Verletzungsgefahr flhren wirde. Betatigen Sie die Haltebremse
nicht bei drenender Motorwelle. Die Bremse kann nur eine begrenzte
Anzahl von Notbremsungen ausfuhren und darf nicht fur wiederholtes
dynamisches Bremsen verwendet werden.

[~]

Kolbenstangenlager
Profilrohr
Spindel

Kugelumlaufmutter

b [

Spindellager

T

Kupplung

Motor
Schalternut

W 0 N O U B W N

Leistung
Motorfeedback

=
o

9]
10

AN\
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Standard Zylinderausfiihrungen

E/809 % % %k /3 % % /% sk Kk [k ok k k[ Kk kk

(IP40)
. Kugelum- Aus-
BaugréRe laufspindel fiihrungen Motoranbausatz
[
o D
c <
£ 2
a o
g%
5 5 o
s 22
- 283
S 8 v o
Sl2| &l 2
s8¢
| @ 2] E
~— o~ M
jo2] j2} {=2]
c c c
> > =]
c c c
c = f=
2 N <
Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehause (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehause
far kundenspezifischen Motor (siehe S. 20)
12x5 05 Axialanbausatz (siehe S. 20)
Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21)
@32 032 M G U X
Parallelanbausatz - ‘Ost" (siehe S. 21)
Parallelanbausatz - "Std" (siehe S. 21)
12x10 10
Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21)
Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehdause (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehause
fir kundenspezifischen Motor (siehe S. 20)
16x5 05
Axialanbausatz (siehe S. 20)
Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21)
740 040 G U X
16x10 10
Parallelanbausatz - "Ost” (siehe S. 21)
Parallelanbausatz - "Sud" (siehe S. 21)
16x16 16

Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21)

Kennung 4

>

@

E

S

w

>

@

=

Flansch/Motor

Kein Motor

Kein Motor, Flansch o 40; @N=30; @M=46

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40

Motor 055 (1,05 Nm)

) OM=63

Kein Motor, Flansch o 40; @N=30; @M=46

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40

Motor u55 (1,05 Nm)

) OM=63

Kein Motor, Flansch o 40, @N=30; @M=46

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40

Motor u55 (1,05 Nm)

; OM=63

Kein Motor, Flansch o 40, @N=30; @M=46

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40

Motor 055 (1,05 Nm)

; OM=63

Kein Motor, Flansch o 40; @N=30; @M=46

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40

Motor 055 (1,05 Nm)

Kein Motor

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40;
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60;

Motor b55 (1,05 Nm)
Motor 067 (245 Nm)

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40;
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60;

Motor u55 (1,05 Nm)
Motor 067 (245 Nm)

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40;
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60;,

Motor u55 (1,05 Nm)
Motor u67 (245 Nm)

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40;
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60;,

Motor u55 (1,05 Nm)
Motor b7 (245 Nm)

Kein Motor, Flansch o 55; @N=40;
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60;,

Motor b55 (1,05 Nm)
Motor 67 (245 Nm)

* Fur weitere AusfUhrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.

; OM=63

OM=63

OM=75

OM=63
OM=75

OM=63
OM=75

OM=63
OM=75

OM=63
OM=75

Kennung 5

>

Absolut (Multiturn)
Haltebremse, Resolver

Resolver

> Kennung 6

07,08,09,*

Haltebremse, Absolut (Multiturn)

!

Bestellhub
(mm)

Kolben-
stangen-
verlangerung
(mm)

Kennung 7
Kennung 8

1..200
(AusschlieBlich
fur Ausfuhrung
‘U’, ansonsten

leer lassen)

100...800

1..200
(AusschlieRlich
fur Ausfuhrung
‘U’, ansonsten

leer lassen)

100...800

de 1.6.300.04
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Standard Zylinderausfiihrungen

(1P40)

E/809 % % %k / 5k % sk /3 % K [k k Kk * [k Kk k

Vool

Kugelum-

ESLoiCke laufspindel

Kennung 1
Kennung 2

20x5 05

250 050
20x10 10

20x20 20

25x5 05

263 063

2510 10

25x25 25

v

Aus-
fihrungen

Faltenbalge auf Kolbenstange
Kolbenstangenverlangerung

Standard
Innengewinde

Kennung 3

M G U X

M G U X

Motoranbausatz

Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehause (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehéause

fur kundenspezifischen Motor

(siehe S. 20)

Axialanbausatz (siehe S. 20)

Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "Ost" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "Std" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21)

Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehéuse (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehduse

fur kundenspezifischen Motor

(siehe S. 20)

Axial kit (see page 20)

Parallel kit - “North” (see page 21)

Parallel kit - "East” (see page 21)

Parallel kit - “South” (see page 21)

Parallel kit - “West" (see page 21)

> Kennung 4

@

>

|
Kolben-
Flansch/Motor Bestellhub SEWEE-
(mm) verldngerung
(mm)
=
3
3
L=
2|12
=l @] @
$&s
2499
s =56
255 s
S g 2L 2
gLz
0 ©o ~ @
(o)} D o (o)}
= < = <
- 2 2
IS & c c
< < < <
X X
Kein Motor
09,12, 14, *
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Motor 067 (245 Nm) J
A B M N
Motor 067 (3,50 Nm) N
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 = X 1
Motor 67 (245 Nm) J alelmln 1..250
(Ausschlielich
Motor 867 (3.50 Nm) N 100...1000  fur Ausfiihrung
Kein Motor, Flansch o 67: @N=60; @M=75 = X 1 ‘U’ ansonsten
leer lassen)
Motor 067 (245 Nm) J
A B M N
Motor 067 (3,50 Nm) N
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 = X 1
Motor 067 (245 Nm) J
A B MN
Motor 067 (3,50 Nm) N
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60, OM=75 X 1
Motor 067 (245 Nm) J
A B M N
Motor 067 (3,50 Nm) N
X X
Kein Motor
14,18, 19, *
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89, @N=80; @M=100 2
Motor 067 (245 Nm) J
A B MN
Motor 089 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80; @M=100 2
Motor 67 (245 Nm) J alalal 1. 3_00_
Motor 69 (6,50 Nm) R 100...1200 ;ﬁru Zﬁﬁ%ﬁ
Kein Motor, flansch o 67; @N=60; @M=75 1 U ansonsteng
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 2 e EE5E)
Motor 067 (245 Nm) J
A B MN
Motor 089 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80; @M=100 2
Motor 67 (245 Nm) J
A B MN
Motor o89 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67, @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80; @M=100 2
Motor 067 (245 Nm) J
A B MN
Motor 089 (6,90 Nm) R

* Fur weitere AusfUhrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.
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Standard Zylinderausfiihrungen

(IP40)

E/809 % % %k /3 % % /% sk Kk [k ok k k[ Kk kk

Vool

Kugelum-
laufspindel

BaugroRe

Kennung 1

32x5

32x10

280 080

32x20

32x32

40x5

40x10

2100 100

40x20

40x40

Kennung 2

10

20

32

05

10

20

40

v

Aus-
flhrungen

Faltenbalge auf Kolbenstange
Kolbenstangenverlangerung

Standard
Innengewinde

Kennung 3

M G U X

M G U X

Motoranbausatz

Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehause (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehause
fur kundenspezifischen Motor (siehe S. 20)

Axialanbausatz (siehe S. 20)

Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "Ost” (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "Stid” (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21)

Nur Antrieb, keine Kupplung,
kein Kupplungsgehduse (siehe S. 17)
Antrieb mit Kupplung und Gehause
fur kundenspezifischen Motor (siehe S. 20)

Axialanbausatz (siehe S. 20)

Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - ‘Ost” (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "Std" (siehe S. 21)

Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21)

> Kennung 4

>

|
Kolben-
Flanseh/Motor Bestellhub stfmgen-
(mm) verlangerung
(mm)
<
E}
3
L2
Z| =
€ 2 3
3 &2
222
L 255
23555
22 £ L
g2
n ©o ~ @
o = o o
c f = c
=1 3 =1 =1
c < c c
c 5 c c
2 < 2 2
X X
Kein Motor
14,18,19,*
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89, @N=80; @M=100 2
Motor 067 (3,50 Nm) N
A B M N
Motor o89 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 2
Motor 67 (3,50 Nm) N alelmln 1..350
Motor 089 (6,90 Nm) R (AusschlieBlich
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60, @M=75 X 1 100...1500  fur Ausfuhrung
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80;, @M=100 2 ‘U’, ansonsten
Motor 067 (3,50 Nm) N leer lassen)
A B M N
Motor o89 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; OM=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89, @N=80; @M=100 2
Motor 067 (350 Nm) N
A B M N
Motor 089 (6,90 Nm) R
Kein Motor, Flansch o 67; @N=60; @M=75 X 1
Kein Motor, Flansch o 89, @N=80; @M=100 2
Motor 067 (3,50 Nm) N
A B M N
Motor o89 (6,90 Nm) R
X X
Kein Motor
19,22, 24, *
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 X 1
Kein Motor, Flansch o 115; @N=110; @M=130 2
Motor 089 (6,90 Nm) R
A B M N
Motor 0115 (10,50 Nm) w
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 X 1
Kein Motor, Flansch o 115, @N=110; @M=130 2
Motor n89 (6,90 Nm) R el 1,350
Motor 0115 (10,50 Nm) W (AusschlieBlich
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80; @M=100 X 1 100...1500  fur Ausfihrung
Kein Motor, Flansch o 115, @N=110; @M=130 2 ‘U’ ansonsten
Motor 089 (6,90 Nm) R leer lassen)
A B M N
Motor 0115 (10,50 Nm) w
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 X 1
Kein Motor, Flansch o 115, @N=110; @M=130 2
Motor o89 (6,90 Nm) R
A B M N
Motor o115 (10,50 Nm) w
Kein Motor, Flansch o 89; @N=80, @M=100 X 1
Kein Motor, Flansch o 115; @N=110; @M=130 2
Motor 089 (6,90 Nm) R
A B M N
Motor 0115 (10,50 Nm) W

* Fur weitere AusfUhrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.
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Standard Zylinderausfiihrungen

(IP65) 5 101°0.8.0.90.0.0.90.0.0.95.6.8.8.95.8.8.
Kolben-
BaugroRe ML i e Motoranbausatz Flansch/Motor Bl SR
laufspindel  fiihrungen (mm) verlangerung
(mm)
<
o S
o O =
C c =
g 2 2
o B N
3§ 23
S % T 28
x ¢ s 3§ 3
55 0 £ T =<
0o 28 599
- ZEE
2 ® v o g = L 9
s 2 s 2 =1 B=] Es] ps)
28865 S 9 L L
85 2 £ g 2L
— o~ M < n ©o ~ -2
o o o o o =2l o o
c < < < c < < c
= = = = 5 2 = 5
c c c c c < c c
c c < c c < c c
0] 9] ] 9] 0] < 9] 0]
x x x x x x x
Axialanbausatz (siehe S. 20) D
12605 Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N (Ug e' “ofw?yofor
@32 033 M G U X Parallelanbausatz - "Ost” (siehe S. 21) E  Motor 55 (1,05 Nm) E A B M N 100..800 Variant ‘U"
12x10 10 Parallelanbausatz - "Stid” (siehe S. 21) S orheer\vrﬂ;eryl)eave
Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21) W
PR iz (siehe 5. 20) - Motor 055 (1,05 Nm) E
xialanbausatz (siehe
16x5 05 Motor 67 (245 Nm) J
o Motor o55 (1,05 Nm) E
Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N
Motor 67 (245 Nm) J 1..200
16x10 10 . Motor 055 (1,05 Nm) E (AusschlieBlich
@40 041 M G U X Parallelanbausatz - "Ost" (siehe S. 21) E A B M N 100..800 firAusfuhrung
Motor 067 (2,45 Nm) J ‘U’ ansonsten
e Motor n55 (1,05 Nm) E leer lassen)
Parallelanbausatz - "Stid” (siehe S. 21) S
Motor 67 (245 Nm) J
16x16 16 - Motor 855 (1,05 Nm) E
Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21) w
Motor 067 (2,45 Nm) J
) ) Motor o6/ (245 Nm) J
Axialanbausatz (siehe S. 20) D
20x05 05 Motor 067 (3,50 Nm) N
) ) Motor 067 (2,45 Nm) J
Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N L 250
Motor 067 (3,50 Nm) N (Aussghzieﬁﬁch
@50 051 20x10 10 M G U X o Motor 67 (245 Nm) J A B M N 100..1000 furAusfuhrung
Parallelanbausatz - "Ost" (siehe S. 21) E ‘U ansonsten
Motor 067 (3,50 Nm) N /
leer lassen)
) Motor 067 (245 Nm) J
Parallelanbausatz - "Stid" (siehe S. 21) S
20x20 20 Motor 067 (3,50 Nm) N
Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21) W  Motor 067 (2,45 Nm) J
Ixialanbausatz (siehe . 20) o Motor 067 (2,45 Nm) J
xialanbausatz (siehe S.
A | O Motor 089 (6,90 Nm) R
. . Motor 67 (2,45 Nm) J
Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N
Motor n89 (6,90 Nm) R 1...250
25x10 10 ; Motor 67 (245 Nm) J (Aussch!{efjlich
263 064 M G U X Parallelanbausatz - "Ost" (siehe S. 21) E A B M N 100..1200 furAusfahrung
Motor o89 (6,90 Nm) R U ansonsten
e Motor 067 (2,45 Nm) J leer lassen)
Parallelanbausatz - "Std" (siehe S. 21) S
Motor o89 (6,90 Nm) R
2525 25 ‘ Motor a67 (2,45 Nm) J
Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21) W
Motor o89 (6,90 Nm) R

* Far weitere Ausfuhrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.
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Standard Zylinderausfiihrungen

(IP65) 5 101°0.0.0.90.0.0.90.0.6.95.6.8.8.95.8.8.
]
Kugel Kolben-
2 ugelum- ; Bestellhub stangen-
BaugréRe ) Motoranbausatz Flansch/Motor 9
€ laufspindel daiiE (mm) verldngerung
(mm)
=z
o 5
o D =
c < =
g s E
=l . =
g £ g5
5 = = 9 Q
=2 /S\ £ 3 8
B DAL £ = <
=33 S 293
> 8 = = £ €&
2228 g5 55
HEE-R- R
& 2| = £ 2T
— o o < 0 © ~ ©
=)} o o o)) o)) 2] o o
< < 2 < = S c <
= = 5 = = 2 5 >
c < 2 < < £ c <
c c I c c S c c
< < g < < < < <
Motor 067 (3,50 Nm) N
32x5 05 Axialanbausatz (siehe S. 20) D
Motor o89 (6,90 Nm) R
. o Motor 067 (3,50 Nm) N
32x10 10 Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N
Motor 089 (6,90 Nm) R 1..350
PN Motor 067 (3,50 Nm) N (Ausschl/esl/ch
280 081 M G U X Parallelanbausatz - "Ost” (siehe S. 21) E A B M N 100..1500 furAusfuhrung
Motor 089 (6,90 Nm) R “U" ansonsten
32x20 20 '
o Motor 067 (3,50 Nm) N leer lassen)
Parallelanbausatz - "Sud" (siehe S. 21) S
Motor 089 (6,90 Nm) R
Motor 067 (3,50 Nm) N
32xs2 32 Parallel kit - "West” (see page 21) W
Motor 089 (6,90 Nm) R
Motor 089 (6,90 Nm R
40x04 105 Axialanbausatz (siehe S. 20) D :
Motor 0115 (10,50 Nm) w
. L Motor 089 (6,90 Nm) R
40x10 10 Parallelanbausatz - "Nord" (siehe S. 21) N
Motor o115 (10,50 Nm) w 1...350
i Motor 089 (6,90 Nm) R (Ausschl{eBl/‘ch
@100 101 M G U X Parallelanbausatz - "Ost" (siehe S. 21) E A B M N 100..1500 furAusfuhrung
Motor 0115 (10,50 Nm) w “U” ansonsten
40x20 20 ’
. ) Motor 089 (6,90 Nm) R leer lassen)
Parallelanbausatz - "Sud” (siehe S. 21) S
Motor o115 (10,50 Nm) w
Motor 089 (6,90 Nm, R
40x40 40 Parallelanbausatz - "West" (siehe S. 21) W 4
Motor 0115 (10,50 Nm) R
* Fur weitere AusfUhrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.
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Servoumrichter fiir Motoren und Busprotokolle

Symbol
o055  o67
X X
Typenschlissel

Zylinder @ Kennung 1
32 standard mit IP40 32
32 optional mit IP65 55
40 standard mit P40 40
40 optional mit IP65 41
50 standard mit IP40 50
50 optional mit IP65 51
63 standard mit P40 63
63 optional mit IP65 64
80 standard mit IP40 80
80 optional mit IP65 81
100 standard mit [P40 100
100 optional mit IP65 101
Spindelsteigung Kennung 2
5 5
10 10
16 16
20 20
25 25
32 32
40 40
Ausflihrungen Kennung 3
Standard M
Faltenbalg auf Kolbenstange G
Kolbenstangen- u
verlangerung
/8OO /H*{ [xxox [xiik [dxcx Verlangerung

(mm)
Kolbenstange mit Innen- X

gewinde

Busprotokolle - Optionsmodule

= (%) b
w > & = 5 2 T Beschreibun: Seite
089 olls Z & 2 5 & 3 yp 9
@) o @ 9] = S
g2 & & § O & ¢
> = & %) & % %) &
Servoumrichter
QE/D01400030 (fur MotorgréRen o55 - 67)
X X X X X X X 42
Servoumrichter
. . CE/D02400105 (fur MotorgréRen o89 - 115)
E/809 % % % /% % % /3 ok [ d 4k Kk
< _l_ Orderstroke (mm) Kennung 7
100 ... 1500
> Motor / Feedback/ Haltebremse Kennung 6
Motor mit Resolver, ohne Haltebremse A
Motor mit Absolut Feedback (Multiturn), B
ohne Haltebremse
Motor mit Resolver, mit Haltebremse
Motor mit Absolut Feedback (Multiturn), N
mit Haltebremse
Kein Motor, keine Kupplung, kein Kup- X
plungsgehause
Kein Motor; kleiner Flansch 1
. Kein Motor; groRer Flansch 2
Flansch Kennung 5
_ Motorflansch o 55; 1,05 Nm E
Motorflansch o 67, 245 Nm J
Motorflansch o 67; 3,50 Nm N
Motorflansch o 89; 6,90 Nm R
Motorflansch o 115; 10,50 Nm w
Ohne Motor X
(siehe Kennung 6 flr Flansch)
E/809***/***/**?/***
< Kein Motor, keine Kupplung,

kein Kupplungsgehause X
Kein Motor; kleiner Flansch 1

\J

Kein Motor; groRer Flansch 2

Motor-Montage Kennung 4
Axial D
Parallel - "Nord" N
Parallel - "Ost’ E
Parallel - "Sud" S
Parallel - "West" w
Nur Antrieb, keine Kupplung, kein A
Kupplungsgehduse (siehe S. 15)
Antrieb mit Kupplung und Gehause B
fUr kundenspezifischen Motor (siehe S. 18)
Kennung 5 & 6 fur Motorzapfen-
Durchmesser E/809***/x** B /*kx

07..24

z.B. 07 = 7 mm Motorzapfen
08 = 8 mm Motorzapfen

24 =24 mm Motorzapfe‘r{

Achtung: Nicht benutzte Stellen, bitte aufricken,
z.B. E/809032/05M/DEA/200

Kombinationen der alternativen Ausfuhrungen
auf Anfrage. Dieser TypenschlUssel dient lediglich
zur Erklarung der ZylinderausfUhrungen.

Zusatzliche Varianten/Optionen sind nicht
moglich. Details, siehe Tabelle auf Seite 4-6.
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Berechnungsgrundlagen und Formeln

1. Definition des Lastzyklus

Der Lastzyklus beinhaltet alle Hubbewegungen des Antriebs.
Fur jeden Einzelschritt sind folgende Werte zu definieren:

* Bewegungsrichtung

¢ Endposition

* Masse der aufleren Last

« Reibungskoeffizient einer mdglichen externen Fuhrung

» Beschleunigung und Abbremsen

* Maximale Geschwindigkeit

» Konstante aufere Lastkraft

¢ Mégliche Pausenzeiten in der Endposition

Aufgrund der hohen Positioniergenauigkeit der Norgren ELION Antriebe
ist die Anzahl der Schritte in einem Lastzyklus nicht begrenzt.

2. Berechnung der auf den Antrieb wirkenden Krafte

Fur eine grundlegende Antriebsauswahl ist eine genaue Kenntnis der
auftretenden Lastkrafte notwendig. FUr jede Bewegung der Last muss
die resultierende Gesamtkraft berechnet werden. Die Gesamtkraft F
tot kann aus der Summe der Tragheitskrafte F I, der auReren Reibkrafte
F fr, der Hangabtriebskraft F gr, die von einer gegen die Schwerkraft
bewegten Masse hervorgerufen wird, sowie weiteren konstanten
externen Kraften

F const berechnet werden.

Die Krafte kdnnen wie folgt berechnet werden:

a Beschleunigung/Bremsen m/s?
Myt Bewegte Masse des Antriebs kg
Miastung Auf den Antrieb wirkende Belastung kg
Ax Arbeitshub je Bewegung m

j Bewegungsrichtung °

y Reibungskoeffizient -

g Erdbeschleunigung m/s?

3. Antriebsauswahl

3.1. Sicherheitshub

Bei Nichtbeachtung der Ersteinrichtung darf der Antrieb seine mech-
anischen Endanschlage nicht bertihren.

Ein Sicherheitshub sollte unter Berticksichtigung der
Anwendungsgrenzen und -umgebungen berUtcksichtigt werden.
Grundsatzlich empfehlen wir bei elektromechanischen Antrieben
einen Sicherheitshub von 20 mm pro Seite. Somit ist der Bestellhub =
Arbeitshub + Sicherheitshub von 2 x 20 mm.

3.2 Spindelsteigung
Die Spindelsteigung kann aus der maximalen Geschwindigkeit im
Lastzyklus ermittelt werden.

Der Zusammenhang zwischen der maximalen Hublange und

der maximalen Geschwindigkeit des Antriebs muss genau wie

die verschiedenen Spindelsteigungen bei der Bestimmung der
Maximalgeschwindigkeit bertcksichtigt werden. Zusammen mit den
Werten fUr Hub und Geschwindigkeit kann die notwendige Kraft im
Lastzyklus mit der Maximalkraft des Antriebs verglichen werden. Dabei
muss die Ausrichtung des Antriebs berticksichtigt werden, um Knicken
von Kolbenstange und Spindel zu vermeiden.

Querkrafte auf den Antrieb sind grundsatzlich zu vermeiden.
Sollten Querkrafte auftreten, ist eine externe Fuhrung vorzusehen!

4. Motorauswahl

Fur jeden Antrieb sind zwei Motorgréf3en erhaltlich.

Die Auswahl des Motors erfolgt aufgrund des Antriebsmoments T und
der Rotationsgeschwindigkeit rpm,die fUr jeden Schritt des Lastzyklus
bestimmt werden mussen. Alle Werte mussen unterhalb des maximalen
Motormoments liegen (Diagr. Seite 35 ... 38).

T Drehmoment Nm

rpm Rotationsgeschwindigkeit min’!

v, Maximalgeschwindigkeit bei jedem Schritt ~— m/s
max,step

Pepine Spindelsteigung mm

Um ein Uberhitzen des Motors zu vermeiden, muss das mittlerer
Lastmoment T__unter dem Dauermoment des Motors liegen (Diagr.
Seite 35 ... 38).

5. Abschatzung der Lebensdauer

Eine Abschatzung der erwarteten Lebensdauer erfolgt auf Basis der
DIN ISO 3408-5. Hierzu mussen die mittlere Geschwindigkeitv_ und
die mittlere Kraft F_berechnet werden.

Anschlielfend wird die Lebensdauer in Umdrehungen aus der
dynamischen Tragfahigkeit C der Spindelmutter und der mittleren Kraft
berechnet.

Die Lebensdauer L, in km wird mit der mit der Spindelsteigung P
berechnet.

Far weitere Informationen:
https://www.norgren.com/de/de/list/electric-actuators

de 1.6.300.010
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Zylindervarianten
Zulassige Axialrafte F__ je Lastfall

Lastfall 1 Lastfall 2 Lastfall 3
F
F e 5 VF YF VF
A | R
232
3500 3500 3500
3000 N 3000 \ 3000 \
= 2500 -~ = 2500 ~ = 2500 ~
= \\ = \\ g ~\
% 2000 % 2000 % 2000
£ N N N
= 1500 = 1500 = 1500
8 ~ 8 ~ & ~
5 1000 3 1000 3 1000
500 500 500
0 0 0
o o o (=] o o o o o o o o o (=] o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
- N M < wn il ~ (5] - N M < wn o ~ @ - N M < wn () ~ @
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
12x5 12x10 12x5  12x10 12x5  12x10
240
6000 6000 6000
5000 2 5000 N\ 5000 N
Z 4000 A Z 4000 \’ Z 4000 = \‘
< \\\s = \\\s Z \‘\
£ 3000 £ 3000 £ 3000
% 2000 % 2000 % 2000
fid fid £
1000 1000 1000
0 0 0
o (=] (=] (=] (=] o o (=] o o o (=] (=] o (=] (=] o (=] o (=] o o (=] (=] (=] (=] o
o o (=] o o o (=) o o o (=] o (=] (=] (=] o o o o o (=] o o o
- o~ M < wn o ~ @ - o~ M < wn o ~N -] - ~N M < wn (] ~ @
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
16x5 16x10 16x16 16x5 16x10 16x16 16x5 16x10 16x16
250
9000 9000 9000
8000 8000 < 8000 N
7000 7000 7000 N
Z 6000 Z6000 Z6000 L __—=2> S
% 5000 %5000 %5000 <
£ 4000 E4000 E4000
© [ [
% 3000 %3000 %3000
% 2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 ] 0
o o o (=] o o o o o o (=] o o o o o o o o o (=] o o o o (=] o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o (=] o o (=] o o o o o o o o o o o
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
20x5  20x10 20x20 20x5 20x10 20x20 20x5 20x10 20x20
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Zylindervarianten

Zulassige Axialrafte F__ je Lastfall

Lastfall 1 Lastfall 2 Lastfall 3
F
F E VF VF VF
263
12000 12000 12000
10000 10000 10000 \
Z 8000 Z 8000 Z 8000
% 5 % N\
£ 6000 £ 6000 £ 6000 S
s s s
£ 4000 £ 4000 £ 4000
fisd fid fisd
2000 2000 2000
0 0 0
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
- ~N M < wn o ~ @ o o - N - Y M < wn o ~ @ o o - N - Y M < n () ~ @ o o - N
- - - o - o
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
25x5  25x10  25x25 25x5 25x10  25x25 25x5 25x10  25x25
@80
25000 25000 25000
20000 2000 20000
2 2 3 AN
15000 <1500 = 15000
o o o
£ £ £
<1000 <1000 210000
5 5 3
£ 5000 £ 5000 £ 5000
0 ol 0
O O O OO OO0 O o0 o o o o o o o O O O OO OO0 O o0 o o o o o o o O O O OO0 OO ©O o o o o o o o
SIR3333REEE83IRT 3 SRRYIBSREISSIIRELA SRRYB3RIISSIIRELA
6 G = B I B | =T B I B | - o - = -
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
32x5 32x10 32x20  32x32 32x5 32x10 32x20 32x32 32x5 32x10 32x20 32x32
@100
35000 3500 35000
30000 30001 30000 == = = === ======_
AN
525000 52500 525000
Ezoooo %2000 %20000
15000 1500 15000 =
] ] k]
310000 51000 310000
K K K]
5000 500 5000
o o
O O O 0O 0O OO0 O 0O 0O o0 o o o o o O O O O 0O OO0 O 0O O o0 O o o o o O O O 0O 0O OO0 O OO0 o O o o o o
SRR33338R8888IR¢8\7 SRRI23RELIEIIRLA SRRYI23RELIZIIRLA
N =T B I B B | =T B I B B | =T B I B B |
Smax (mm) Smax (mm) Smax (mm)
20x5 40x10 40x20 40x40 20x5 40x10 40x20 40x40 20x5 40x10 40x20 40x40
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Zulassige Geschwindigkeiten je Zylinderdurchmesser

232 240
14 18
-
16
\ s
12 \
\ 14
1,0 AN
2 AN g 12
£ N £
5 8 ~ ¥ Lo0p=== <
€ S £ N
= S 7 o8 <
0,6 — << g \\\
~ ~
\\\\ 0.6 = ~
04 S~ S~ao
== 0,4 ==
0,2
0,2
0 0
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o (=] o o o o o o (=] (=] o o
- N M < wn o ~ =] - N M < un o ~ @
Smax (mm) Smax (mm)
12x5  12x10 16x5  16x10  16x16
@50 063
16 16
14 14
12 12
1,0 1,0 _
3 Q3
° g
£ o8 _ S - £ oos
© ~ ©
€ S €
> 06 ~ > 06
\\\\\ ~ - -
04 S~o 04 >~
~ <
0,2 0,2
0 0
o o o o o o o o o o (=] o o o o o o o o o o o o o
o (=} o o o o o o [=] (=] o o o (=] [=] o o (=} (=] o o o
- ~N M < wn o ~ @ o o - ~N M < wn o ~ @ o o - o~
- - - -
Smax (mm) Smax (mm)
20x5 20xi0  20x20 25x5  25x10  25x25
280 2100
16 18
14 16
12 14
1,0 12 ~_
0,8 10
v 06 @ 0,8
£ 04 E o6
3 3
£ 02 £ 04
> o >
0 0,2
=== - - ----g\\ o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o (=] o (=} (=] o o (=} o (=] [=] o o o o o o o (=} (=] o o o o o o
- ~N M < wn o ~ @ o o - N M < wn - ~N M < n () ~ @ o o - N M < wn
- - - - - - -l - - - - -
Smax (mm) Smax (mm)
32x5  32x10  32x20  32x32 20x5  40x10 40x20  40x40
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Lebensdauererwartung je Zylinderdurchmesser

232 240
3500 6000
3000 5000
2500
4000
z Z
£ 2000 £
3000
1500
2000
1000
500 1000
0 0
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o (=] o o o o o o o o o (=] o o o
o o o o (=] o o o o o o o (=] o (=] o o o (=] o
Lservice (km) Lservice (km)
12x5  12x10 16x5  16x10  16x16
@50 263
9000 12000
8000
10000
7000
6000 8000
2
= 5000 c
< Q < 6000
£ 4000 \
\
3000 4000 \
2000 -
SSS— 2000 ———_
1000 =— eSS
o 0
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o (=] o o o o o o o o
o (=] (=] (=] (=] (=] (=) o o (=] o o (=] o (=] o (=] o (=] o
Lservice (km) Lservice (km)
20x5  20x10  20x20 25x5  25x10  25x25
280 @100
25000 35000
30000
2000
25000
15000 20000 I
2 e \
E I £ \
10000 |1} 15000 -y
\
N
10000 <>
\\ ~
5000 S m————
5000 B e —————
0 0
o (=] o (=] o o o o o (=] o o o (=] o (=] o (=] o o o o
o o o (=] o (=] o (=] (=] (=] o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
Lservice (km) Lservice (km)
32x5  32x10  32x20  32x32 20x5 40x10 40x20 40x40
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Beispiel fur die Auswahl eines elektromechanischen Antriebs

Eine Masse von 95 kg wird mit einer Vorrichtung (5 kg) in einem Winkel von 60° Uber einen Arbeitshub von 850 mm gezogen. Das Einfahren dauert
9 s. Die Masse wird an der oberen Position entnommen (Pause 2 s). Die Vorrichtung wird dann in 3 s wieder abgesenkt.

Nach weiteren 3 s startet der Zyklus erneut.

Die Umgebungstemperatur liegt zwischen 20 °C und 35 °C. Es gibt keine speziellen Materialanforderungen. Die Vorrichtung ist nicht extern
gefuhrt. Die erwartete Lebensdauer betragt 1.000.000 Lastzyklen.

Schritt 1: Ubersicht (iber die technischen Randbedingungen

a)  Gewicht der zu hebenden Masse (einfahrend) F, =(95kg + 5kg) x 10 m/s?= 1000 N
b)  Gewicht der zu hebenden Masse (ausfahrend)  F, =5kgx10 m/s? = 50N
c)  Erforderlicher Arbeitshub S 850 mm
d) Lastfall L ohne Fuhrung 3
e)  Umgebungstemperatur . 35°C
f)  Materialanforderungen keine
Ax
gl Max. Geschwindigkeit (einfahrend) v, = % = 0,142 m/s
3 emn
Ax
h) Max. Geschwindigkeit (ausfahrend) v, = 11 = 0425m/s
3 taus
"
i) Mittlere Geschwindigkeit v, = Z% = 0,106 m/s
i=1
j) Mittlere Kraft F. 795N
k) Lebensdauer in Lastzyklen L 1.000.000

7y
1.000.000 x (850 mm /

) Lebensdauerin km 1000000 km/mm) x 2

1700 km

Schritt 2: Auswahl moéglicher Antriebe anhand des Arbeitshubs

Die maximalen BestellnUbe der einzelnen Antriebe k&nnen der Tabelle "Technische Daten” auf Seite 1 des Datenblatts entnommen werden.
Die Maximalhube der BaugroRen 32 und 40 sind nicht ausreichend fur die Anwendung.

Zylinder @ (mm) 32 40 50 63 80 100
Spindeldurchmesser (mm) 12 16 20 25 32 40
Spindelsteigung (mm) 5 10 5 0 1 5 10 20 5 10 25 5 10 20 5 10 20 40
Axialspiel Antrieb (mm) +0,02 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,04 + 0,07
gm’;‘mis‘d‘”’agﬁhigke“ 5000 5100 10100 7900 13100 9700 6800 14600 14500 7400 23400 26500 16800 11400 25400 44600 33800 22800
Maximale Axialkraft (N) 3000 2520 5200 4100 4200 8000 5500 3800 10150 10100 4750 20000 20000 11950 7750 24600 30400 22200 14450
(e DS S 24 40 42 65 108 64 88 122 81 161 190 160 319 381 396 196 484 707 922
(Antriebswelle) (N)

| Bestellhub (mm) 100 800 100 ... 800 100 ... 1000 100 ... 1200 100.... 1500 100... 1500

Max. Geschwindigkeit(m/s) 06 13 05 10 16 04 08 15 03 06 15 02 05 09 15 02 04 08 16
Max. U/min Spindel (I/min) = 7690 7630 6470 6120 6000 4590 4660 4570 3610 3670 3640 2840 2830 2830 2820 2280 2380 2380 2370
Max. Beschleunigung (m/s?) 10

Max. Verdrehwinkel der
Kolbenstange (°)

065° 06° 05° 04° 03° 025°
Schritt 3: Auswahl moglicher Antriebe anhand der zulédssigen Krafte

Die zulassigen Krafte hangen vom Bestellhub ab und kénnen den Diagrammen auf den Seiten 9 und 10 entnommen werden.
Der Aufbau entspricht ,Lastfall 3". Alle Antriebe ab GréRe 50 sind fur die Anwendung geeignet.

250
9000
8000
7000 \
= 6000 \\
*< 5000 ntebebebetebebebebebebebnbebabe N
£ 4000 ~
= 3000
% 2000
“ 1000
0
o (=} o o o o (=3 o o q o
o o o o o o o o g o
- ~N M < wn o ~ © q 8
Smax (mm)
20x5 20x10 20x20
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Schritt 4: Auswahl moéglicher Antriebe anhand der zulassigen Geschwindigkeit
Die zulassige Geschwindigkeit ist vom Bestellhub abhangig und kann den Diagrammen auf Seite 11 entnommen werden.
Die Spindel 20 x 5 mm ist nicht geeignet.

@50
16
14
12
210
E
x 0,8
© \\\
33 S
0,/‘ T
0,2
0
=1 o (=3 (=3 o o o o (=3 =3 o
o o o o o o o o =3 o
- N M < wn il ~ © o 8
Smax (mm)

5 20x10 20x20

Schritt 5: Auswahl der mdglichen Antriebe abhangig von der erwarteten Lebensdauer
Die mittlere Lastkraft wird zur Berechnung der Lebensdauer genutzt. Die mittlere Kraft Fm kann mit der Gleichung auf Seite 8 berechnet werden.
Eine mittlere Kraft von 795 N fUhrt zu einer erwarteten Lebensdauer > 1700 km

@50
9000
8000
7000
g 6000
E 5000
4000
3000 \i
2000| S,
1000 -
0
o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o
o o o o o (=] o o o o
- N M < wn o ~ @ o o
Lservice (km) -

20x5 20x1020x20

Schritt 6: Auswahl des notwendigen Bestellhubs (Arbeitshub + Sicherheitshub)
Um eine Beschadigung des Antriebs zu vermeiden, wird ein Sicherheitshub von mindestens 20 mm an jedem Ende empfohlen:
Bestellhub = Arbeitshub +2 x 20 mm

=850 mm + 40 mm

=890 mm

Schritt 7: Uberpriifung der weiteren Bedingungen
e) Temperaturanforderung T,__ =35 °Cist erfullt
h) keine spezifischen Materialanforderungen

Ergebnis:
E/809050/10M/890 erfullt alle Anforderungen und wird ausgewahilt.
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Abmessungen
E/809000/**M/AXX, E/809000/**U/AXX
Antrieb ohne Motor, ohne Kupplung, ohne Gehause

32
40
50
63
80
100

32

40

50

63

80

100

oB

A1
22
24
32
32
40
40

RT

M6

M6

M8

M8

M10

M10

ZJ+#+9
L8 + #
A WH+ $ G1 G2 L4
L2 VA
KW vD
L12 3
g
= ] <
s 8 L & 8
\ ]
L
| BG |
280 & 3100
T
E 11
BG
@Bdin  @BAge BGmin S$—BH @DWm E Gl G2 KK KV KW
30 30 16 6 7 47 27 32 M10x125 17 5
35 35 16 6 9 55 27 37 M12x125 19 6
40 40 16 8 12 655 30 41 MI6x15 24 8
45 50 16 8 14 745 30 49 Ml6xl5 24 8
55 60 17 19 18 95 34 505 M20x15 30 10
70 72 17 19 22 113 41 575 M20x15 30 10
SW TG VA VD WH YA Typ
(mech. Endlage)
10 325405 7 6 26 +14 133 /8090521057 K
E/809032/10%/AXX
E/809040/05*/AXX
13 38405 7 6 30 +14 160,5 E/809040/10*/AXX
E/809040/16*/AXX
E/809050/05*/AXX
17 465406 8 6 37+14 168 E/809050/10*/AXX
E/809050/20%/AXX
E/809063/05*/AXX
17 565407 8 6 37+18 197 E/809063/10*/AXX
E/809063/25*/AXX
E£/809080/05*/AXX
£/809080/10*/AXX
22 72407 9 6 46 +18 2305
E/809080/20*/AXX
E/809080/32*/AXX
E/809100/05*/AXX
22 89+07 9 6 51418 265,5 F/B09100A07AXX
- - ' E/809100/20*/AXX
E/809100/40*/AXX

L2

155
175
24,5
24,5
30,5
355

Abm
Proje

essungen in mm
ktionsmethode 1

= ®

E
TG
KV
A YA
Y N\
@} N E :
‘ S
\ : Y
—
BH
)
\Z
B # = Bestellhub
$ = Kolbenstangenverlangerung
L3max L4 L8 L12 @MM ho
4 24 107 +04 55 20
4 275 1305407 65 25
5 33 131407 8 28
5 375 160 +0,8 8 32
- 395 1845408 10 40
= 455 2145 +1 10 50

08/22
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Gewicht, bewegte Masse, Massentragheit
E/809000/**M/AXX, E/809000/**U/AXX
Antrieb ohne Motor, ohne Kupplung, ohne Gehause

(%)

Spindelsteigung (mm)
Gewicht bei Nullhub (kg)
Gewicht

pro 100 mm Hub (kg/mm)

Bewegte Masse
bei Nullhub (kg)

Bewegte Masse
pro 100 mm Hub (kg/mm)

Rotierende Masse

bei Nullhub (kg)
Rotierende Masse

pro 100 mm Hub (kg/mm)

Massentragheitsmoment
bei Nullhub (kg mm?)

Massentragheitsmoment
pro 100 mm Hub ((kg mm?)/mm)

Massentragheitsmoment
pro 1 kg Last (kg mm?)/kg)

?

Spindelsteigung (mm)
Gewicht bei Nullhub (kg)
Gewicht

pro 100 mm Hub (kg/mm)
Bewegte Masse

bei Nullhub (kg)

Bewegte Masse

pro 100 mm Hub (kg/mm)
Rotierende Masse

bei Nullhub (kg)
Rotierende Masse

pro 100 mm Hub (kg/mm)
Massentragheitsmoment
bei Nullhub (kg mm?)
Massentragheitsmoment
pro 100 mm Hub ((kg mm?)/mm)
Massentragheitsmoment
pro 1 kg Last (kg mm?)/kg)

081

040

027

013

014

010

350

150

322
1,00

096

8042

28,30

063

32

63
10
3,30

100

104

097

040

80,00

28,20

2,53

10
079

040

0,26

013

014

010

540

170

253

25
333

1,00

1,07

94,66

31,20

15,83

840

3,00

063

579
150

190

0,60

211,96

7530

063

40
10
126

0,53

039

016

010

14

4,00

80
10
594

150

2,03

0,30

161

0,60

204,13

7170

2,53

20
6,05

1,50

214

161

0,60

226,95

81,10

1013

16
132

0,53

044

016

028

32
6,04

1,50

214

0,30

1,60

0,60

24313

85,60

2594

2,04

0,77

019

046

020

24,92

10,70

063

982
2,10

31

0,50

2.77

0,90

558,98

179,90

063

10
985

2,00

334

0,50

2,58

0.80

503,78

149,00

2,53

50
10
2,07

078

067

019

047

2649

1110

100

20
999

2,00

348

0,50

2,58

0.80

512,54

152,30

10,13

20
2,10

078

070

019

047

020

3501

12,70

10,13

40
1018

2,00

366

54599

166,60

40,53
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Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

= ®

L2 L3 L4
155 4 24
175 4

24,5 5

24,5 5

305 -
335 =

33

Typ

E£/809032/05X/AXX
E/809032/10X/AXX
E/809040/05X/AXX
E/809040/10X/AXX
E/809040/16X/AXX
E/809050/05X/AXX
E/809050/10X/AXX
E£/809050/20X/AXX
E/809063/05X/AXX
E/809063/10X/AXX
E/809063/25X/AXX
E£/809080/05X/AXX
E/809080/10X/AXX
E/809080/20X/AXX
E/809080/32X/AXX
E/809100/05X/AXX
E/809100/10X/AXX

Abmessungen
E/809000/**X/AXX
Antrieb mit Kolbenstangeninnengewinde ohne Motor, ohne Kupplung, ohne Gehause
ZJ+#+$
L8 + #
WH+$ G2 L4
2 VA
L2 vD
sw E
Q
=
o =)
S § S) v
H i
L S5 S A
AP B
T BG
280 & 9100
E )
BG
(%] AF -1 @Bda1  ©BAgs BG . BH D1 @DWf E Gl G2 KF
32 12 30 30 16 6 64 7 47 27 32 M6
40 12 35 35 16 6 84 9 55 27 37 M8
50 16 40 40 16 8 10,5 12 65,5 30 41 M10
63 16 45 50 16 8 10,5 14 745 30 49 M10
80 20 55 60 17 19 13 18 95 34 50,5 M12
100 20 70 72 17 19 13 22 113 41 575 M12
(%] RT SW T1 T2 TG VA VD WH VA
(mech. Endlage)
32 Mé 10 16 26 325405 7 6 26 +14 133
40 Mé 13 16 33 38 +0,5 7 6 30 +14 160,5
50 M8 17 21 4,7 465406 8 6 37 +14 168
63 M8 17 21 4,7 565407 8 6 37418 197
80 M10 22 25 6.1 72 +0,7 9 6 46 418 2305
100  MI10 22 25 6,1 89 40,7 9 6 51418 2655

£/809100/20X/AXX
E/809100/40X/AXX

275

375
395
455

# = Bestellhub

$ = Kolbenstangenverlangerung

L8

107 +04
1305 40,7
131407
160 40,8
1845 +0,8
2145 +1

L12 @MM hg
55 20
65 25
8 28
8 32
10 40
10 50

08/22
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Abmessungen Abmessungen in mm
*kk [R*k* Projektionsmethode 1
E/809000/***/B g @
Antrieb mit Kupplung und Gehause fiir kundenspezifischen Motorflansch
E L8+#)
om LT
LN
V" — 2
w (7))
\;// N\ |
ZFN
(? b w ga
@\\ L_| o
L10
L L9,
# = Bestellhub
(%) @DN H7+ @DZ Hy E L5 L9 L10 LT M2 oM Gewicht des Anbausatzes (kg) ~ Typ
32 7,89 30 47 39 11 3 10 M4 36 0,20 E/809032/***/B**
40 912,14 37 55 42 10,3 3 10 M4 44 028 E/809040/***/B**
50 912,14 40 65,5 52 153 4 14 M6 515 0,52 E/809050/***/B**
63 14,18, 19 50 745 61 17 3 14 M6 60 075 E/809063/***/B**
80 14,18,19 60 95 64 16 4 17 M6 76 1,30 E/809080/***/B**
100 19,22,24 72 13 75 25 4 17 M8 90,5 210 E/809100/***/B**
* Fur weitere Ausfihrungen wenden Sie sich bitte an unseren technischen Service.
Abmessungen
E/809000/***/DX*
Antrieb mit Axialanbausatz
oM
E (L8 + #) L5 L6
L7
ON L11 |-
/i 1 Z
| [a]
Tl i
w § Ifi| | -
I———i——x=—
| 4
L9
# = Bestellhub
(9] @DNH7 E L5 L6 L7 L8 L9 L11 M2 ONG7 oM Gewicht des Anbausatzes (kg) ~ Typ
32 8 47 39 115 3 107 +04 22 2 M4 30 46 0,25 E/809032/***/DX1
32 9 53 39 9 3 107 +04 195 2 M5 40 63 025 E/809032/***/DX2
40 9 55 42 10 3 1305407 203 2 M5 40 63 0,34 E/809040/***/DX1
40 14 65,5 42 185 35 1305+07 288 2 M5 60 75 042 E/809040/***/DX2
50 14 65,5 52 135 35 13140,7 2838 3 M5 60 75 064 E/809050/***/DX1
63 14 75 61 12 3 160+0.8 29 2 M5 60 75 090 E/809063/***/DX1
63 19 85 61 22 35 160408 39 2 M6 80 100 1,05 E/809063/***/DX2
80 14 95 64 135 35 1845+08 295 3 M5 60 75 160 E/809080/***/DX1
80 19 95 64 22 35 1845408 38 3 M6 80 100 1,70 £/809080/***/DX2
100 19 1158 75 14 35 214541 39 3 M6 80 100 2,50 E/809100/***/DX1
100 24 1158 75 24 35 214541 49 3 M8 110 130 2,70 E/809100/***/DX2
de 1.6.300.020 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Abmessungen Abmessungen in mm

E/809000/***/NX*, E/809000/***/EX*, E/809000/***/SX* E/809000/***/WX* Projektionsmethode 1

Antrieb mit Parallelanbausatz g @
E1 oM

//':i\ L13 N

= @DN
;g\i Sl TN

1)

(& )

]
/
"
I
\ © /
> o
/-\v |
y =
I
O 0} @ ﬁ
o BG |~ va
E
M2 - T2 tief
(%] @BA d11 BG . DN E El H1 H2 HE L13 M2 oM N RT T2 TG TN VA Gewicht Typ
(kg)
32 30 16 8 47 56 1306 675 48 47 M4 46 30 M6 11 325405 max.28 35 075 E/809032/***/*X1
32 30 16 9 47 56 1306 675 48 47 M5 63 40 M6 1 325405 20402 35 076 E/809032/***/*X2
40 35 16 9 55 72 1476 72,5 55 53 M5 63 40 M6 11 38+05 max.37 35 120 E/809040/***/*X1
40 35 16 14 55 72 1476 725 55 53 M5 75 60 M6 1 38405 30402 35 115 E/809040/***/*X2
50 40 16 14 655 72 174 92,5 67 575 M5 75 60 M8 14 465406 max.36 35 173 E/809050/***/*X1
63 45 16 14 745 89 193 95 76 575 M5 75 60 M8 15 565+07 max.42 35 210 E/809063/***/*X1
63 45 16 19 745 89 193 95 76 575 M6 100 80 M8 15 565407 max.42 35 220 E/809063/***/*X2
80 45 17 14 95 95 2255 116 = 635 M5 75 60 M10 16 72 +0,7 max.43 35 320 E/809080/***/*X1
80 45 17 19 95 95 2255 116 - 635 M6 100 80 M10 16 72 +0,7 max. 43 35 325 E/809080/***/*X2
100 55 17 19 13 125 279 144 120 685 M6 100 80 M10 19 89 40,7 max.51 35 520 E/809100/***/*X1
100 55 17 24 13 125 279 144 120 685 M8 130 110 M10 19 89 +0,7 max. 51 35 564 E/809100/***/*X2
Kupplung Zahnriemen
60 60
50 50
__ 40 _40
£ E
3 £
s 30 %30
E E
s =
20 20 —
10 p—— Sl 10
o 0 —
° b 9 9 I Q 2 3 o o o =3 o o o
8 8 ] 8 8 5]
- N M < n o
@DN H7 (mm) n (1/min)
32 40 50 63 80 100 32 40 50 63 80 100
08/22 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH de 1.6.300.021
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Abmessungen Abmes_sungen inmm
E/809000/***/D**, E/809000/***/N**, E/809000/***/E**, Projektionsmethode &
E/809000/***/S**, E/809000/***/W** ZM =0
Antrieb mit Anbausatz und Motor (IP40 und IP65)
— TH
— — — 7|
| — i — i L J
(L8 + #) {:‘Qﬂ:_ J
2 +#+9
A+#+$ (L8 +#)
# = Bestellhub @iv4:9
$ = Kolbenstangenverlangerung Z+#+$
(%) L8 ZI YA Typ (%] L8 Al ZP M Typ
32 107 +04 326 133 £/80903*/***/DEA 32 107 +04 133 1835 192 E/80903*/***[*EA
326 E/80903*/***/DEB 1835 192 E/80903*/***/*EB
366 E/80903*/***/DEM 1835 232 E/80903*/***/*EM
366 E/80903*/***/DEN 1835 232 E/80903*/***/*EN
40 1305407 3575 160,5 £/80904*/***/DEA 40 1305 +0,7 160,5 217 198 E/80904*/***/*EA
3575 E/80904*/***/DEB 217 198 E/80904*/***/*EB
3975 E/80904*/***/DEM 217 238 E/80904*/***[*EM
3975 £/80904*/***/DEN 217 238 E/80904*/***/*EN
396,7 £/80904*/***/DJA 217 2287 E/80904*/***/[*JA
396,7 E/80904*/***/DJB 217 2287 E/80904*/***/*JB
4317 E/80904*/***/DJM 217 2637 E/80904*/***/*IM
4317 E/80904*/***/DIN 217 2637 E/80904*/***/*IN
50 131407 409,22 168 E/80905*%/***/DJIA 50 131407 168 229 2332 E/80905%/***/*JA
4092 E/80905*/***/DJB 229 2332 E/80905*/***/*JB
4442 E/80905*/***/DIM 229 2682 E/80905*/***/*JM
4442 E/80905*/***/DIN 229 2682 E/80905%/***/*IN
4392 E/80905*%/***/DNA 229 2632 E/80905%/***/*NA
4392 E/80905*/***/DNB 229 2632 E/80905*/***/*NB
4742 E/80905*/***/DNM 229 2982 E/80905*/***/*NM
4742 E/80905*/***/DNN 229 2982 E/80905*/***/*NN
63 160 +0.8 4457 197 E/80906*/***/DJA 63 160 +0.8 197 258 2332 E/80906*/***/*JA
4457 E/80906*/***/DJB 258 2332 E/80906*/***/*JB
4807 E/80906*/***/DIM 258 2682 E/80906*/***/*IM
480,7 E/80906*/***/DIN 258 2682 E/80906*/***/*IN
4808 E/80906*/***/DRA 258 2583 E/80906*/***/[*RA
4908 E/80906*/***/DRB 258 2683 E/80906*/***/*RB
5209 E/80906*/***/DRM 258 2984 E/80906*/***/*RM
5309 E/80906*/***/DRN 258 3084 E/80906*/***/*RN
80 1845 +08 5137 2305 E/80908*/***/DNA 80 1845 +0.8 2305 2975 269,2 E/80908*/***/*NA
5137 E/80908*/***/DNB 2975 269.2 E/80908*/***/*NB
5487 E/80908*/***/DNM 2975 3042 E/80908*/***/*NM
548,7 E/80908*/***/DNN 2975 3042 E/80908*/***/*NN
5173 E/80908*/***/DRA 2975 2643 E/80908*/***/*RA
5273 E/80908*/***/DRB 2975 2743 E/80908*/***/*RB
5574 E/80908*/***/DRM 2975 3044 E/80908*/***/*RM
5674 E/80908*/***/DRN 2975 3144 E/80908*/***/*RN
100 2145 +1 5553 2655 E/80910%/***/DRA 10* 2145 +1 2655 3375 2693 E/80910%/***/*RA
5653 E/80910*/***/DRB 3375 2793 E/80910*/***/*RB
5954 E/80910*/***/DRM 3375 3094 E/80910*/***/*RM
6054 E/80910*/***/DRN 3375 3194 E/80910%/***/*RN
5813 E/80910%/***/DWA 3375 2853 E/80910%/***/*WA
5913 E/80910*/***/DWB 3375 2953 E/80910*/***/*WB
6184 E/80910*/***/DWM 3375 3224 E/80910*/***/*WM
6284 E/80910%/***/DWN 3375 3324 E/80910%/***/*WN
de 1.6.300.022 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Abmessungen Abmessungen in mm
E/809000/**G Projektionsmethode 1
Antrieb mit Faltenbalg auf der Kolbenstange = @
oD2
$ D1 1
| —

: (] ol || ||:
) B

I [ A R

$ = Kolbenstangenverlangerung

Kolbenstange ohne Faltenbalg

(%] ©BD D1 @D2  Verl. $fir Verl. $ fir Max. Hub Gewicht fir Gewicht flr Typ
1. Faltenbalg weitere Faltenbalge pro Balg 1. Faltenbalg weitere Faltenbalge (kg)
(kg)
32 63 M5 9 40 32 145 013 0,08 E/809032/**G/AXX
40 80 G1/8 15 52 43 250 029 022 E/809040/**G/AXX
50 80 G1/8 15 53 43 250 029 021 E/809050/**G/AXX
63 80 G1/8 15 53 43 250 0,30 018 E/809063/**G/AXX
80 116 G1/4 19 69 60 350 071 0,50 E/809080/**G/AXX
100 116 G1/4 19 69 60 350 073 043 E/809100/**G/AXX
08/22 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH de 1.6.300.023
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Ubersicht
Zylinderzubehor

Typ A AK B, G C D D2

1] 2] (5]

(%) Seite 26 Seite 26 Seite 26 Seite 27 Seite 27 Seite 27

32 QM/8032/35 QM/8025/38 QE/809032/22 QE/809032/21 QA/8032/23 QA/8032/42
40 QM/8032/35 QM/8040/38 QE/809040/22 QE/809040/21 QA/8040/23 QA/8040/42
50 QM/8050/35 QM/8050/38 QE/809050/22 QE/809050/21 QA/8050/23 QA/8050/42
63 QM/8050/35 QM/8050/38 QE/809063/22 QE/809063/21 QA/8063/23 QA/8063/42
80 QM/8080/35 QM/8080/38 QE/809080/22 QE/809080/21 QA/8080/23 QA/8080/42
100 QM/8080/35 QM/8080/38 QE/809100/22 QE/809100/21 QA/8100/23 QA/8100/42
Typ F FH UH S SW UF

15 9] 12 6]

(%] Seite 28 Seite 28 Seite 28 Seite 29 Seite 30 Seite 29

32 QM/8025/25 QA/8032/34 PQA/802032/40 QA/8032/41 M/P19493 QM/8025/32
40 QM/8040/25 QA/8040/34 PQA/802040/40 QA/8040/41 M/P19494 QM/8040/32
50 QM/8050/25 QA/8050/34 PQA/802050/40 QA/8040/41 M/P19495 QM/8050/32
63 QM/8050/25 QA/8063/34 PQA/802063/40 QA/8063/41 M/P19496 QM/8050/32
80 QM/8080/25 = PQA/802080/40 QA/8063/41 M/P19497 QM/8080/32
100 QM/8080/25 - PQA/802100/40 QA/8100/41 M/P19498 QM/8080/32
Typ UR R SS us Nutstein Flanschplatte:

& :

4] 3]

(%] Seite 29 Seite 30 Seite 30 Seite 31 Seite 31 Seite 31

32 QA/8032/33 QA/8032/27 M/P19931 M/P40310 M/P72816 PQA/802032/22/54
40 QA/8040/33 QA/8040/27 M/P19932 M/P40311 M/P72816 PQA/802032/22/54
50 QA/8050/33 QA/8050/27 M/P19933 M/P40312 M/P72816 PQA/802050/22/54
63 QA/8063/33 QA/8063/27 M/P19934 M/P40313 M/P72816 PQA/802050/22/54
80 QA/8080/33 QA/8080/27 M/P19935 M/P40314 M/P72816 PQA/802080/22/54
100 QA/8100/33 QA/8100/27 M/P19936 M/P40315 M/P72816 PQA/802080/22/54
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Pos. Typ Standard Pos. Typ Standard Pos. Typ Standard
1 B.G Stahl galvanisiert 8 D2 Aluminium-Druckgruss, 17 UF Stahl galvanisiert, Innenring
2 c Stahl galvanisiert Bolzen: Edelstahl (ferritisch), Stahl, AuRenring: Messing
Sicherungsring: Stahl galvanisiert
3 R Aluminium-Druckguss . o
- 9 FH Grauguss galvanisiert 18 AK Stahl galvanisiert
4 UR Aluminium-Druckguss o ;
Innenring: Stahl, AuRenring: Messing 10 A Stahl galvanisiert 19 51,61, 81,85  Aluminium eloxiert
5 D Aluminium-Druckquss Bolzen: Stahl 12 S Atum‘mium gtoxiert 24 UH Aluminium eloxiert
galvanisiert (ferritisch) Lager: Messing
Sicherungsring: Stahl galvanisiert 14 Nutstein ~ Stahl
6 SW Aluminium-Druckguss 15 F Stahl galvanisiert, Bolzen: Stahl
7 Us Grauguss galvanisiert gatvanis{ert Sicherungsring: Stahl
Innenring: Stahl, AuRenring: Messing SELERISEL o
16 SS Grauguss galvanisiert
Fiihrungseinheiten
Model  Flhrungseinheiten - Fihrungseinheiten - Flhrungseinheiten - Fiihrungseinheiten -
mit Gleitlager mit Kugelumlaufbuchse mit Gleitlager, lange Bauform mit Gleitlager, kurze Bauform
(%) Seite 32 Seite 33 Seite 35 Seite 35
32 QA/8032/51/* QA/8032/61/* QA/8032/81/* QA/8032/85/*
40 QA/8040/51/* QA/8040/61/* QA/8040/81/* QA/8040/85/*
50 QA/8050/51/* QA/8050/61/* QA/8050/81/* QA/8050/85/*
63 QA/8063/51/* QA/8063/61/* QA/8063/81/* QA/8063/85/*
Magnetschalter
Model  M/50/** Abdeckleiste
(%) Seite 43 Seite 31
k?) M/P72725/1000
40 M/P72725/1000
50 M/P72725/1000
63 M/P72725/1000
80 M/P72725/1000
100 M/P72725/1000
QE/M*
O Seite 37
50 (1,05 Nm) QE/M05530/**
67 (245 Nm) QE/M06730/**
67 (3,50 Nm) QE/M06730/**
89 (6,90 Nm) QE/M08930/**
115 (10,50 Nm) ~ QE/M11530/**
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Befestigungselemente Bolzenbefestigung vorne oder hinten

A
L
BB
T SW_
(=) —
[=) =3
o BB DD L sw T. (kg) Typ (A)
2040 17 M6 30 3 35 002 QM/8032/35
50/63 23 M8 40 4 5 005 QM/8050/35
80/100 28 M10 45 5 6 008 QM/8080/35
Ausgleichskupplung AK
>=833=2 3IT—=4 =1
.
( N
X Y TN
=‘r . j@ﬁ
. —
B1 F
L2_|
L
[0} KK BL F L L2 W=
1 2 3
32 M1I0x125 5 26 73 20 19 12 17
40 MI2x125 6 26 77 24 19 12 19
50/63  M16x15 8 34 106 k7] 30 19 24
80/100  M20x15 10 42 122 40 30 19 30
Bodenflansch B, Kopfflansch G
Nach ISO 15552,
Typ MF1 und MF2
UF
MF TF \
R 1
OFB
_ - NN
=Y o)
li: N\ /‘\
wioc
EF Fan \J @
|54 \~ ')
o E oFB MF R TF UF (kg) F. N
k7] 50 7 4 k7] 64 80 024 1600
40 55 9 4 36 72 90 0,28 2500
50 65 9 5 45 90 110 0,54 3900
63 75 9 5 50 100 125 066 6.200
80 100 12 6 63 126 154 13 10000
100 120 14 6 75 150 186 182 15700

(kg)

30 0,20
30 020
42 0,65
42 072

Typ (B, G)

QE/809032/22
QE/809040/22
QE/809050/22
QE/809063/22
QE/809080/22
QE/809100/22

FN)
1600
2.500
6.200
15700

Typ (AK)

QM/8025/38
QM/8040/38
QM/8050/38
QM/8080/38

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

=

de 1.6.300.026
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FuBbefestigung C
Nach ISO 15552, Typ MS1

Bi=J =
=) ) f | E
=4 S| &

o/ 3 ‘
AU AQ

(%] DAB AH AO AT AU B TR (kg)

32 7 32 8 4 24 80 64 014

40 10 36 9 4 28 90 72 018

50 10 45 10 5 32 110 90 027

63 10 50 12 5 » 125 100 039

80 12 63 19 6 4 154 126 078

100 145 71 19 6 4 186 150 097

Gabelbefestigung D

Entsprechend ISO 15552, Typ MP2

LH
il
w
MR
[0} CBri4  @EKes  FL L LH MR UB (kg)
» 26 10 2 13 52 9 45 011
40 28 12 25 16 60 12 52 016
50 32 12 27 17 68 12 60 022
63 40 16 3 22 79 15 70 0,34
80 50 16 36 22 99 15 90 054
100 60 20 41 27 119 20 110 090
Gabelbefestigung D2
Entsprechend ISO 15552, Typ AB6
cp
CGHw FM
R
+ SR
\ ]
NI E=F i,
A1 A N
& [ x
Iy -7 W‘% - | 21
S =

[} CGra  CP B3 @Km  FM SR R4 kg)

32 14 34 33 10 22 1 17 0,20

40 16 40 43 12 25 12 20 023

50 21 45 43 16 27 145 22 036

63 2 51 43 16 32 18 25 055

80 25 65 43 20 36 2 30 0,90

100 25 75 43 20 41 22 32 145

F o (N
1600
2.500
3900
6.200
10.000

15700

FIN)
1600
2.500
3900
6.200
10.000

15.700

FoIN)
1600
2.500
3900
6.200
10.000

15700

@

\M

J@
\E

TR

Typ (C)

QE/809032/21
QE/809040/21
QE/809050/21
QE/809063/21
QE/809080/21
QE/809100/21

Typ (D)

QA/8032/23
QA/8040/23
QA/8050/23
QA/8063/23
QA/8080/23
QA/8100/23

Typ (D2)

QA/8032/42
QA/8040/42
QA/8050/42
QA/8063/42
QA/8080/42
QA/8100/42

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

= ®

08/22
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Gabelkopf F
Entsprechend DIN ISO 8140

K
o
Q
) KK CE @CKmi  CL M ER LE
32 MI0X125 40 10 20 10 16 20
40 M12x125 48 12 24 12 19 24
50/63  MI6x15 64 16 £7) 16 25 32
80/100  M20x15 80 20 40 20 32 40
Schwenkzapfenbefestigung FH
Entsprechend VDMA 24562 Teil 2, Typ MT 5/6
L1
2NN R
4
a () =
@ | |
DH11
TL TM n1a
() @Duu L1 R @TDey  TL TMma  UWL
32 30 16 1 12 12 50 45
40 35 20 16 16 16 63 55
50 40 24 16 16 16 75 65
63 45 24 16 20 20 90 75
Einstellbare Schwenkzapfenbefestigung UH
Entsprechend ISO 15552, Typ MT4
TK TL ™ TL
100 =
‘ ‘ Y
- = AN
1 ! \K’/" :
a \ ol
L N\ J '5’ pii ';‘:
F [ AS
i i 8
L ||
(%) R DTD e9 TK max. TLha TM h14 uw
32 1 12 25 12 50 58
40 16 16 28 16 63 65
50 16 16 28 16 75 80
63 16 20 36 20 90 96
80 16 20 36 20 110 116
100 2 25 48 25 132 140

RK
275
355
42
51

(kg)
0.20
038
0,60
110

XV min
65,5

71

81

85

98

116

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

= ®

(kg) Fo(N  Typ(F)
0,09 1600 QM/8025/25
013 2.500 QM/8040/25
033 6.200 QM/8050/25
067 15700 QM/8080/25

F (N Typ(FH)

1600 QA/8032/34

2.500 QA/8040/34

3900 QA/8050/34

6.200 QA/8063/34

XV max. + #
XV
XV min.
IH = ‘DI
(T (an) Ty
7 % N ﬂ
# Hub

XVmax+# (kg Drehmoment (Nm) F oo (N) Typ (UH)
885 0,06 08 1600 PQA/802032/40
1095 011 038 2.500 PQA/802040/40
113 016 30 3.900 PQA/802050/40
130 032 30 6.200 PQA/802063/40
162 037 40 10.000 PQA/802080/40
184 072 120 15700 PQA/802100/40

Bemerkung: Die Befestigung Typ: ,UH" wird grundsatzlich nicht montiert und einem Antrieb als Bausatz lose beigelegt. Die Befestigung muss durch den Kunden
anwendungsspezifisch montiert und eingestellt werden. Die Befestigung muss dabei mindestens mit dem oben angegebenen Anzugsdrehmoment angezogen und

gesichert werden.

Sollte eine Vormontage durch Norgren gewdnscht sein, ist das AbstandsmaR "XV" von dem Kolbenstangenfreistich bis Mitte der Befestigung anzugeben.
Dabei ist zu beachten, dass dieses MaR im vollstandig eingefahrenen Zustand ohne BerUcksichtung eines etwaigen Sicherheitshubes gemessen wird.

de 1.6.300.028
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Schwenklager flir Schwenkzapfenbefestigung S
Entsprechend ISO 15552, Typ AT4

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

= ®

oD3
L L L ~
T I T hal |
‘T‘T‘ i | E | ‘T\
N [ ol Sy L Fxas
| ‘ | ‘ N |
I ! I ;
L 1 I
oD 2 Cl .
A B2
B1
o A BL B2 c @Dl @D2 oD3 Fx45°  H1 H2 T (kg) Typ (9)
k7] 32 46 18 105 12 66 1 1 30 15 68 010 QA/8032/41
40/50 36 55 2 12 16 9 15 16 36 18 9 014 QA/8040/41
63/80 42 65 23 13 20 1 18 16 40 20 1 018 QA/B063/41
100 50 75 285 165 25 14 20 2 50 25 13 034 QA/8100/41
Universal-Gelenkkopf UF
Entsprechend DIN ISO 8139
CE
I
CNH7 EN hi2
N N
i Tl % N
i 4 SN
|UB
ER LE A |\Z= |EP
[} KK A CE @CNw7  ENmz  ER LE z (kg) F (N Typ(UR)
k7] MI0X125 20 43 10 14 14 15 9° 009 1600 QM/8025/32
40 MI2x125 22 50 12 16 16 17 13° 013 2500 QM/8040/32
50/63 MI6x15 28 64 16 pil 21 2 15° 033 6200 QM/8050/32
80/100  M20x15 33 77 20 25 25 26 5° 067 15700  QM/8080/32
Universal Schwenkbefestigung UR
Entsprechend ISO 15552, Typ MP6
EX DL
-
x
o
; mMs
[0} @CXH  EX MS DL Rl z (kg) F..N)  Typ(UR)
k7] 10 14 16 22 13 13° 015 1600 QA/8032/33
40 12 16 18 25 16 13° 025 2500 QA/8040/33
50 16 2 21 27 19 15° 040 3900 QA/B050/33
63 16 2 23 32 22 15° 0,55 6200 QA/8063/33
80 20 25 28 36 24 14° 090 10000 QA/8080/33
100 20 25 30 4 27 14° 150 15700  QA/8100/33
08/22 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH de 1.6.300.029
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Schwenkbefestigung R Abmessungen in mm
Entsprechend ISO 15552, Typ MP4 Projektionsmethode 1

=

FL
EW L
a
o
MR
) @CDHo  EW FL L MR kg) F. N TypR)
32 10 256 22 13 9 009 1600 QA/8032/27
40 12 276 25 16 12 011 2500  QA/8040/27
50 12 316 27 17 12 017 3900 QA/8050/27
63 16 396 32 22 15 024 6200  QA/B063/27
80 16 496 36 22 15 037 10000 QA/8080/27
100 20 596 4 27 20 0,59 15700  QA/8100/27
Lagerbock starr SW
Entsprechend ISO 15552, Typ AB7
GL

&

o CKH?

I
N 0\ N\
~i B [T1 T
RA
UR
2 BR BT PH OCKHo  QEB EM GL @HB L2 RA TE uL UR (kg) Typ (SW)
32 10 7 32 10 12 256 21 6,6 16 18 38 50 31 0,05 M/P19493
40 1 9 36 12 12 276 24 6.6 16 22 41 53 35 0,07 M/P19494
50 13 11 45 12 15 316 33 9 16 30 50 65 45 014 M/P19495
63 15 1 50 16 15 396 37 9 16 35 52 67 50 018 M/P19496
80 15 14 63 16 18 496 47 11 25 40 66 84 60 0,28 M/P19497
100 18 15 71 20 18 59,6 55 n 2.5 50 76 94 70 042 M/P19748
Lagerbock SS, starr, schmal
GL
85
I
o
o _ N
- il & TTT0
RA
UR
(%) BR BT OCKe7  QEB EM GL OHB L2 PH RA TE uL UR (kg) Typ (SS)
32 10 8 10 1 10 21 6.6 16 32 18 38 51 31 015 M/P19931
40 1 10 12 11 12 24 6,6 16 36 22 41 54 35 020 M/P19932
50 13 12 16 15 16 33 9 16 45 30 50 65 45 048 M/P19933
63 15 12 16 15 16 37 9 16 50 35 52 67 50 0,50 M/P19934
80 15 14 20 18 20 47 1 25 63 40 66 86 60 075 M/P19935
100 19 15 20 18 20 55 1 25 71 50 76 96 70 1,20 M/P19936
de 1.6.300.030 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Lagerbock mit Kugelgelenk US
Entsprechend VDMA 24562 Teil 2

() CH
32 32

40 36
50 45
63 50
80 63
100 71

@CN H7

@D3

Anbausatz fir Zylinder mit Profilrohr

(%) A

32/40 45
50/63 60
80/100 90

Nutstein M/P72816

B

37
37
37

Gewicht: 0,01 (kg)

7]

~N N N0

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

EN -o,1 g’ @
~ ‘ EU ‘ G1
T
cz> &
[~} A
i -
! %:
oD3
i I
0 r‘—‘ ‘ = © e
o Oy i s R i
0S5 G2
‘ K1 G3
K2
EN-o1 ER EU Gl G2 G3 H6 K1 K2 L5 S5 z (kg) Typ (US)
14 16 105 21 18 31 10 38 51 16 66 13° 019  M/P40310
16 18 12 24 22 35 10 41 54 16 6,6 13° 0,24 M/P40311
21 21 15 33 30 45 12 50 65 16 9 15° 046 M/P40312
21 23 15 37 35 50 1 52 67 16 9 15° 059  M/P40313
25 28 18 47 40 60 14 66 86 25 1 14° 103 M/P40314
25 30 18 55 50 70 15 76 96 25 1 14° 140 M/P40315
. 17T ! .
| -
o DN R = A [ ‘ — — -
( Zk @_\ T /[C}d )3) 1 > L,[ILJ 1
ol NN L -
o~ S -t
i | | K |
' 1) ! !
\ | | |
- / ]
— e
% £ \\ /( g \\ i i
\{«F(),:t,\g fwB/ ‘ ‘
NP ~ Lo o
c, | F
ﬁ**%*'% I R
} -Ar s - -Ar }
— ot — He =
[ 2 L] = — ] IR S
i |
e | * |
AR I - ST I
e = —
i e N % B \
TN A § N S AN S—
D G
D E F G H J K I=sw (o Typ
45 31 85 55 281 12 M4 3 0,06 PQA/802032/22/54
45 46 85 55 43 12 M4 3 0,08 PQA/802050/22/54
45 76 85 6,5 70 12 M4 3 011 PQA/802080/22/54

X
15
M4 4,
il

Abdeckleiste M/P72725/1000

08/22
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QA/8000/51 — Fuhrungseinheiten (Gleitlager)

DAX
6.6
6.6
9

[1] AK + #
AJ
AD ‘AO‘
AG |
|
% %2
(1]
F __ oAW AN
* I aG
! P i
O ' © |—— !
. i
1 1
R N aE
: i
sl T J
L BB
BA
(%] AC AD S=AE S=AF AG
32 69 12 15 17 M6
40 74 1 15 19 M6
50 915 15 22 24 M8
63 92 15 22 24 M8
%) AR AS AT AV DAW
3 90 74 78 45 325
40 100 80 84 50 38
50 120 96 100 60 46,5
63 125 104 105 70 56,5

9

AJ
325
38
46,5
56,5

AT

AV

AW

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

# = Bestellhub

Einstellbereich
032640 = +2
@50 & 63 = +4

AO
9
11
19
15

~N o o o

(kg) per 100 mm
0,06
0,09
0,09
0,09

3
- © ©
o © 9
B | S =
<
a
I
o © ©| ¢
AK AL OAM
110 58 10
122 64 12
135 80 12
153 95 12
BA BB (kg) bei 0 mm
76 9 1,0
85 11 12
99 19 18
114 15 2.2

=

AP

100
106
125
132

Typ

QA/8032/51/*
QA/8040/51/%
QA/8050/51/
QA/8063/51/*

* Bitte Standardhublange einflgen. 50, 100, 160, 200, 250, 320, 400 und 500 mm, bei Sonderhub ist der nachsthdhere Standardhub zu wahlen.
Bemerkung: Befestigungsschrauben fur den Zylinder sind im Lieferumfang enthalten

Maximale Belastung

F(N)
A
500
100
x N
I 63
T NH:
50 T o 40
N
N o 32
10 +—+—+ -
10 50 100 500

Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH
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QA/8000/61 - Fiihrungseinheiten (mit Kugelumlaufbuchse)

CE
T—cy DD <5 Abmegsungen in mm
‘ Projektionsmethode 1
L | = ©
(8]
e ©
w o
m [ | R IR— | H
8|68 8 o5 E:
Q =) g
: o DJ
@ | -
T
— T T 7
R
(1]
oeX =02 # = Bestellhub
CH Einstellbereich
| @325 40 = +5
T —=a @50&63=+10
) 5 i 2] Sicherheitszone 28 min
ol @ E@E © “h Zentrierstifte
s % i ! Verschlussstopfen (bei Verwendung
<nt g | ! I R von Feststellpatronen bitte entfernen)
— | - 25 tief
i .--Hll (6] Feststellpatronen auf Anfrage
]
o, © et
(%) CA CB cc CD CE CF 102 CG CH Cl >=cJ CK CN CO-03
32 177 100 65 28 12 15,3 6.5 M6 84,5 13 5 61 97
40 192 11 69 33 12 23 6.5 M6 88 15 6 67 115
50 237 128 65 40 15 338 9 M8 94 22 6 755 137
63 237 128 97 40 15 293 9 M8 98,5 22 6 80 152
[4) cp CR €8 I=cr @CV 7 cw oCX02  2=CY cz DA-03 DB 103 DC @DD
32 90 74 50,5 17 12 61 325 5 125 50 45 6.6 1
40 110 87 585 19 16 69 38 6 140 58 54 6.6 1
50 130 104 70,5 24 20 85 46,5 6 150 70 63 9 15
63 145 119 855 24 20 100 56,5 6 182 85 80 9 15
(%] DE +02 DF @DG @DH H7 DJ @DK f6 DL DM (kg) bei 0 (kg) per Haltekraft (N) Feststellpa-  Typ
mm 100 mm trone *1)
32 78 M6 20 9 M5 9 45 14 12 018 600 QA/8032/63  QA/8032/61/*
40 84 M6 24 9 G1/8 9 615 14 2.2 0,32 1000 QA/8040/63 QA/8040/61/*
50 100 M8 30 1 Gl/8 1 76,5 16 36 049 1500 QA/8050/63  QA/8050/61/*
63 105 M8 30 11 G1/8 1 76,5 16 46 049 1500 QA/8050/63 QA/8063/61/*

* Bitte Standardhublange einfligen. 50, 100, 160, 200, 250, 320, 400 und 500 mm, bei Sonderhub ist der nachsthéhere Standardhub zu wahlen.
*1) Feststellpatrone, zwei pro Feststelleinheit, missen separat bestellt werden. Passiv - Druckbeaufschlagung zum Losen. Zwei bendtigt pro Fiihrungseinheit

08/22
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Maximale Belastung fiir Abmessungen in mm
QA/8000/61 Projektionsmethode 1

1 e

_[2]

Nutzlastschwerpunkt
2| Auskragung

Maximale Nutzlast in Abhangigkeit von der Auskragung bei Die Gesamtbiegung der FUhrungsstangen ist zu ermitteln aus der
waagerechter Anordnung der Fuhrungseinheit. Bei Kurzhub sind die aus ~ Summe der Durchbiegung durch Eigengewicht (Diagramm 3) und der
den Diagrammen ermittelten Nutzlastzahlen mit dem Korrekturfaktor K Durchbiegung durch die Nutzlast (Diagramm 4).

(Diagramm 2) zu multiplizieren. In den Nutzlastkurven von (Diagramm

1) sind diese Kurzhubkorrekturen fur eine Auskragung bis 1 mm

eingearbeitet.

Maximale Nutzlast in Abhangigkeit von der Durchbiegung durch Durchbiegung durch eine
Auskragung Eigengewicht Nutzlast von 10 N
(Diagramm 1) (Diagramm 2) (Diagramm 3) (Diagramm 4)
F(N) f (mm) f (mm)
A A A A
500 1,0 2,5 25
o 32
400 0,9 2,0 2,0
€ o 32 B
300 5 08 £ 15 £ 45
_ ~ < = g
z [ \ £ =y 2
% 200 \ 2 07 5 10 240 5 1,0
= o 9] < <
5 \\.52\ g 5 /|o50-63 © 040
2 NN = 8 / e /|
100 4 0,5 /
"\{L\\\\ 0.6 /’/ 7 05 7| |es50-63
] - 0,5 -— 0 ] - 0 1 T 1 .
0 100 200 300 400 500 600 0 20 40 60 0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Ausfahrend Hub Ausfahrend Ausfahrend

Je nach Einsatzfall sind die aus den Diagrammen ermittelten Nutzlasten flr StoRbelastung um Faktor 2 zu verkleinern.

de 1.6.300.034 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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QA/8000/81 - Flihrungseinheiten (lange Bauform)
QA/8000/85 — Fuhrungseinheiten (kurze Bauform)

(1] CA+#
(1] cB cc
CcD
CE ‘ CF 0,2
[
CG s | CH CK DD Abmessungen in mm
(=} ‘ Projektionsmethode 1
pR— R v S | R _ 7R D franyy g @
[
I=cy ol Jto- o
o -~ g
b i w 3
m [ | R IR— | H
3|58 8 e a nE:
-~ J“]_ ‘ ‘ Q' o
CT @, ,U‘J —
o © ©
1 e ‘
(1] | cl
cz
oCX 0,2
‘ CH
|
HE T B
] Ik '
] T L
33 ' ) f
il L # = Bestellhub
5 8 1 | RN Einstellbereich
H @325 40 = +5
. @50 & 63 = +10
ol I 5 ¢
(0] CA/81 CA /85 CB+/81 CB+/85 CC CcD CE CF 102 CG CH Cl/81 Cl1/85 S=cJ
32 174 149 89 64 75 24 12 43 6.5 M6 84,7 59,7 15
40 189 164 99 74 80 28 12 1 6.5 M6 88 63 15
50 210 181 113 88 78 34 15 18,8 85 M8 94,2 69,2 20
63 235 210 114 89 106 34 15 153 9 M8 987 737 20
2 CK CL/81 CL/85 CO 102 cp CR T=C8 cT @CV s cw oCXs02  CY cz
32 5 27 2 97 93 74 51 17 12 61 325 5 125
40 6 27 2 115 12 87 58,2 19 16 69 38 6 140
50 6 28 3 137 134 104 70,2 24 20 85 46,5 6 148
63 6 27 2 152 147 119 85,2 24 20 100 56,5 6 178
(0] DA 102 DB 103 @DC @DD DE +02 DF DM (kg) /81 bei 0 (kg) /85bei0  (kg) /81; /85 Typ /81 Typ /85
mm mm per 100 mm
32 49 45 66 1 78 M6 12 12 115 018 QA/8032/81 QA/8032/85
40 58 55 6.6 1 84 M6 12 22 215 032 QA/8040/81  QA/8040/85
50 70 65 9 15 100 M8 16 36 355 049 QA/8050/81 QA/8050/85
63 85 80 9 15 105 M8 16 46 4,55 049 QA/8063/81 QA/8063/85

* Bitte Standardhublange einflgen. 50, 100, 160, 200, 250, 320, 400 und 500 mm, bei Sonderhub ist der nachsthéhere Standardhub zu wahlen.
Bemerkung: Befestigungsschrauben fur den Zylinder sind im Lieferumfang enthalten

08/22 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH de 1.6.300.035
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Maximale Belastung fiir QA/8000/81 und /85

F1=Fx0,9
Statische Kraft: F2 = F x 2

Maximale Nutzlast (Diagramm 1) in Abhangigkeit der Auskragung bei

waagerechter Anordnung der FUhrungseinheit.

Maximale Nutzlast in Abhangigkeit
der Auskragung
(Diagramm 1)

F(N)
A
1000
2 goo N
8 \
] (]
3 600 — % \&
400 X,,o
200 }\\
0 \\
50 100 200 300 400 500

Ausfahrend

Durchbiegung (mm)

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

=

—-Izl Nutzlastschwerpunkt

Auskragung

Die Gesamtbiegung der FUhrungsstangen ist zu ermitteln aus der
Addition der Durchbiegung durch Eigengewicht (gemaR Diagramm 2)
und der Durchbiegung durch die Nutzlast (gemaf} Diagramm 3).

Durchbiegung durch Durchbiegung durch
Eigengewicht eine Nutzlastvon 10 N
(Diagramm 2) (Diagramm 3)
f (mm) f (mm)
A A
2,5 25
o 32
2,0 2,0
o 32 -
1,5 E 15
2
3
1,0 © 40 g‘ 1,0
/ 050-63 5 040
3
°° // T pd £ 050-63
A -
>4 T
- 0 -
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Ausfahrend Ausfahrend

Je nach Einsatzfall sind die aus den Diagrammen ermittelten Nutzlasten fur StoRbelastung um Faktor 2 zu verkleinern.

de 1.6.300.036 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH
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— Kompakter Servomotor
mit hoher Dynamik

— Patentierte
Rotortechnologie

— Haltebremse verfugbar

— Sehr hohes
Drehmoment auch in
der Beschleunigungs-
und Abbremsphase

— IP65

— Nenndrehmomente von
1,05 Nm bis 10,5 Nm

— Optimiert fur Anwen-
dungen mit Impuls-
betrieb (300 % Uberlast)

— 400 V dreiphasig

— Zwei Feedback-

Systeme (Resolver und
Absolut (Multiturn))

Technische Merkmale
Spannung:
400 VAC

Nennstromaufnahme:
07..9A

Buchse fiir Motorkabel

Leistung:
0,16 ... 3,3 kW

Nenndrehzahl (rpm):
3000

Pin Funktion mit Haltebremse
1 Phase U (R)

2 Phase V (S)

3 Masse

4 Phase W (T)

5 Bremse +24 V

6 Bremse O V

Gehause Abschirmung

Funktion ohne Haltebremse
Phase U (R)

Phase V (S)

Masse

Phase W (T)

Abschirmung

Wenden Sie sich fUr weitere Informationen an:

Umgebungstemperatur:
0..40°C(32...104 °F)
Feuchtigkeit:

0..95%

Buchse fiir Feedbackkabel

Pin Funktion Resolver
1 Erregung Hoch
2 Erregung Niedrig
3 Cos Hoch

4 Cos Niedrig

5 Sin Hoch

6 Sin Niedrig

7 Thermistor

8 Thermistor

9

10

11

12

13

14

15

16

17

Gehause Abschirmung

http://acim.nidec.com/drives/control-techniques/downloads/user-guides-and-software/unimotorhd

IP-Schutzklasse:
P65

Funktion Absolut (Multiturn)
Thermistor
Thermistor

Abschirmung (nur optischer Encoder)

+ Takt
- Takt

+ Daten
- Daten

+V
0 Volt
Abschirmung
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Motor QE/M05530/* Abmessungen in mm

Projektionsmethode 1

=

A
Ayt
[} (2]
o
g {
Q | I
I
)
0
o L
20 7
©
(=]
Q M4x0.7 - 10 tief
Motor-  Feedback  Nenndreh- Nenn Still- Still- Spitzen-  Halte- Massen-  Bremse L Ge- Nidec Referenz Nummer Typ
code System moment leistung  stands-  stands- dreh- moment  tragheit wicht
strom moment moment Halte-
(Nm) bremse
(kW) (A) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) mm  (kg)
EA Resolver 1,05 033 079 118 472 - 0000025 - 145 15 055UDB300BAARA063090  QE/M05530/EA/09
EB f&iﬁ%m 1,05 033 0,79 118 472 = 0000025 - 145 15 055UDB300BAEGA063090  QE/M05530/EB/09
EM Resolver 1,05 033 079 118 472 18 0000025 x 185 19 055UDB305BAARA063090  QE/M05530/EM/09
EN e 105 033 079 118 472 18 0000025 x 185 19  055UDB30SBAEGA063090 QE/MOS530/EN/09
QE/M05530/E*
5,0
N\,

o N\

AN

30 \

25 AN

E
£ ' \
= 2,0
15 \
0 = = m e _ \
L]
0,5 |
|
0,0 \

o 1) =) =) =) =] o o o =)
=3 =] =3 =3 =3 o o =3 =3
wn o wn o n o n o wn

- - « ~ » M < <
n (1/min)
Einzellast- Dauermoment
moment Nenndrehmoment(rpm)
3000

de 1.6.300.038 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Motor QE/M06730/* Abmessungen in mm

Projektionsmethode 1

=

=1
2,5 ; q
8 ]
e L ] !
[ 1
~
©
o
L
30 7,7

214 j6
5

M5x0.8 - 13,5 tief

15| 25 PEF& . o

Motor-  Feedback Nenndre- Nenn- Still- Still- Spitzen Haltemo-  Massen- Bremse L Gewicht  Nidec Referenz Typ
code System hmoment leistung  stands-  stands- dreh- ment Hal-  tragheit Nummer
strom moment moment tebremse
(Nm) (Nm) (kg)
(kW) (A) (Nm) (Nm) (kgm?) mm
JA Resolver 245 077 1,59 2,55 7,65 - 0000053 - 1757 26 067UDB300BAARA  QE/M06730/JA/14
JB ﬁ?jﬁ.ﬁm) 245 077 1,59 2,55 765 = 0000053 - 1757 26 067UDB300BAEGA  QE/M06730/JB/14
M Resolver 245 0,77 1,59 2,55 7,65 20 0000053 x 2107 33 067UDB306BAARA  QE/M06730/IM/14
IN f@jﬁ.‘{:}m) 245 077 159 2,55 765 20 0,000053  x 2107 33 067UDB306BAEGA  QE/M06730/IN/14
NA Resolver 3,50 110 2,31 3,70 11,10 - 0000075 - 2057 32 067UDC300BAARA  QE/M06730/NA/14
NB f@jﬁﬁjm) 3,50 110 2,31 3,70 11,10 - 0000075 - 2057 32 067UDC300BAEGA  QE/M06730/NB/14
NM Resolver 3,50 110 2,31 370 11,10 20 0000075 x 2407 38 067UDC306BAARA  QE/M06730/NM/14
NN f@jﬁ.ﬁjm) 350 110 231 370 1110 20 0000075  x 2407 38 067UDC306BAEGA  QE/MOS730/NN/14
QE/M06730/3* QE/M06730/N*
9,0 12,0
8,0
10,0
7.0
6,0 8,0
5,0
6,0
T 4,0 _
[
Z
= 30 E 4,0
2,0
2,0
1,0
0,0 0,0
[=] o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o 1= o o (= (=3 o o o o (=3 o
= § & ] & 8 8 g8 8 = § & ] & 8 8 g 8
n (1/min) n (1/min)
Einzellast- Dauermoment Einzellast- Dauermoment
moment Nenndrehmoment(rpm) moment Nenndrehmoment(rpm)
3000 3000
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Motor QE/M08930/* Abmessungen in mm

Projektionsmethode 1

p =G

22 _! 3
0
Q
o
[=]
@D
Q
1
— [
-]
o L
40 10,3
3,7 32
o
) -
Q
[L] M6x1 - 17 tief
Motor-  Feedback Nenndreh-  Nenn- Still- Still- Spitzen-  Halte- Massen-  Bremse L Gewicht  Nidec Referenz Typ
code System moment leistung  stands-  stands- dreh- moment  tragheit Nummer
strom moment moment  Halte-
bremse (kg)
(Nm) (kw) (A) (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) mm
RA Resolver 6,90 217 50 80 24,0 - 0000234 - 2008 55 089UDC300BAAEA QE/M08930/RA/19
RB fbﬁii\ﬁm) 6,90 217 50 80 24,0 - 0000234 - 2108 49 089UDC300BAECA  QE/M08930/RB/19
RM Resolver 6,90 217 50 80 24,0 10,0 0000234 x 2409 68 089UDC306BAAEA QE/M08930/RM/19
RN f@jﬁ:ﬁjm) 6,90 217 50 80 24,0 10,0 0000234 x 2509 62 089UDC306BAECA  QE/M08930/RN/19
QE/M08930/R*
30,0
25,0

20,0 \

15,0 \

10,0 \
— AN

T(Nm)

3500 /

500
1000
1500
2000
2500
3000}= — —

0,0
o o =)
=3 =3
o wn
< <
n (1/min)
Einzellast- Dauermoment
moment Nenndrehmoment(rpm)
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Motor QE/M11530/* Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1
2,7 —
.
0
©
N — 1 o]
° -
8
.
’ 2
hal L
50 13,2
46 40
= M8x1.25 - 20 tief
< [ _
N
Q
Motor-  Feedback  Nenndreh-  Nenn- Still- Still- Spitzen-  Halte- Massen- L Gewicht  Nidec Referenz Typ
code System moment leistung  stands-  stands- dreh- moment  tragheit Nummer
bei 12 kHz strom moment moment Halte-
(Nm) bremse (kg)
(kW) (A (Nm) (Nm) (Nm) (kgm?) mm
WA Resolver 10,50 33 913 146 43,8 - 0,000639 2168 89 115UDC300BAAEA  QE/M11530/WA/24
WB ?N?i(l)u{;ﬁm) 10,50 33 913 146 438 - 0,000639 2268 82 115UDC300BAECA  QE/M11530/WB/24
WM Resolver 10,50 33 913 146 438 16,0 0,000639 2539 104 115UDC306BAAEA  QE/M11530/WM/24
WN f@jﬁﬁjm) 1050 33 913 146 438 160 0,000639 2639 97 115UDC306BAECA  QE/M11530/WN/24
QE/M11530/W*
50,0
45,0
40,0 \\
35,0 \
£ 300
" 250 \
20,0 \
150 ————— \
0ol T =———— -
o LN
00 1 \
o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o
wn o wn (=] n (=] n (=] n
=1 - N N M M < <
n (1/min)
Einzellast- D-a:e-m-'uoment
moment Nenndrehmoment(rpm)
3000
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P 1Y

— 2 Servoumrichter- — Verschiedene

Grolien Busprotokolle zur
AuswahlServoumrichter
mit EtherCAT-,
PROFINET-, PROFIBUS-,
EtherNet/IP-,
DeviceNet- &

CANopen-Protokollen

— 2 STO-Anschlusse

integriert, Erfullt SIL3 'S”tﬁg.riert"'llRS485'
und PlLe chnittstelle

— Integrierter
Servoumrichter fur die
dezentrale Steuerung
von 1,5 Achs-Anwen-
dungen

— SD Kartensteckplatz

Abmessungen in mm

62,4 Projektionsmethode 1
j1 ZE 40 3 @
M= @@ F
d
Sf !
1@ g
7 — i L.
g + [~ =
I L |
o P .2
L <
=1 Il
L [ -
©
| (1 il
I
174
~198
A B C Nidec Referenznummer Typ
~268 233 222 M751-01400030A10100AB110  QE/D01400030
~ 313 278 267 M751-02400105A10100AB110  QE/D02400105
Beschreibung Netzver- Spannung  Aus- max. Nenn- max. max. Uberlast Uberlast Nidec Referenznummer Typ
sorgung gangs- Leistung  strom- Spitzen-  Ausgangs- geschlossen- offener
(VAC) leistung aufnahme  strom frequenz  erRegelkreis Regelkreis
V) (kW) (kW) (A) (A) (Hz)
Servoumrichter ggeoiphisgg% gozgfgudrer
(fur MotorgroRen 5 400 075 6,5 3 9 599 R 150 % fur 8 s M751-01400030A10100AB110  QE/D01400030
655 - 67) (+10 %) bei 200 % fur
45 .66 Hz 4s
Servoumrichter ggeoiphisé\g% é()z%f;zrer
(fir MotorgréRen e 400 4 87 105 315 599 popagiyens 150 % fir 8 s M751-02400105A10100AB110  QE/D02400105
(+10 %) bei 200 % fur
L SEE) 45 .. 66 Hz 4s

Wenden Sie sich fUr weitere Informationen an:
http://acim.nidec.com/drives/control-techniques/downloads/user-guides-and-software/digitax-hd

de 1.6.300.042 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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— Magnetschalter — LED-Anzeige
mit Reed-Kontakt - Standardmalig
Rundform — Alternative

— Geeignet fur alle Ausfuhrungen

Zylinderserien mit
Magnetkolben

— Magnetschalter kbnnen
direkt bundig an dem
Profilzylinder eingebaut
werden

ermoglichen ein breites
Anwendungsspektrum

Technische Merkmale
Wirkungsweise:

M/50/LSU SchlieRer mit LED
(gelb)

Schaltzeit:
1.8 ms

Geratetemperatur:

Betriebsspannung (Ub): -25..4+480°C (-13 ... +176 °F)

10 ... 240 VAC/170 VDC .
Hochtemperaturausfliihrung:

Spannungsabfall: +150 °C max. (+302 °F)

Ub-27V

Schutzart (EN 60529):
Schaltstrom (siehe Diagramm): IP66
0,18 A max.

StoRfestigkeit:
Schaltleistung: 50 g (Uber 11 ms)

10 W/10 VA max. . o
Schwingfestigkeit:
Durchgangswiderstand: 35 g (bei 2000 Hz)

150 mQ

Kabeltyp:
2 X 0,25: PVC, PUR oder silikone
3x 0,25 PVC

Kabellange:
2,50der10 m

Elektromagnetische
Vertraglichkeit nach:
EN 60947-5-2

Material:
Gehause: Kunststoff
Kabel: siehe Tabelle unten

Technische Daten - Reed-Magnetschalter - weitere Information siehe Datenblatt N/de 4.3.005

Symbol Spannung Schalt- Funktion  Betriebstemper- LED Schutzart  Stecker  Kabel-
strom atur: lange
(VAC) (vDC) max. (mA) (°C) (m)
-~ + BN 10..240 10..170 180 SchlieRer  -25 .. +80 IP 66 - 2,5 oder
7RG 10m
10..240 10..170 180 SchlieBer  -25... +80 IP 66 - 5
I - V]
10..240 10..170 180 SchlieRer  -25 ... +150 - IP 66 - 2
|: ——— BN
BU
gk 10.240 10.170 180 Wechsler 25 .. +80 - IP 66 — 5
—— BU
BN
1o +BN 1060 10.60 180 SchlieRer  -25 .. +80 IP 66 M8x1 03
IP 66 M12x1 03

‘ES - 10..60 10..60 180 SchlieBer  -25..+80
L4 - BK

* Bitte Kabellange einfugen; *1) Kabel mit Steckdose siehe Seite 41;

Anschluss- Gewicht  Typ
kabel

(9)
PVC 2x 0,25 37 M/50/LSU/*V
PUR2x 0,25 37 M/50/LSU/5U
Silkon2x0,75 37 TM/50/RAU/2S
PVC 3x 0,25 37 M/50/RAC/5V
PVC 3x 0,25 16 M/50/LSU/CP *1)
PVC 3x 0,25 16 M/50/LSU/CC *1)

08/22
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Abmessungen
M/50/LSU/*V, M/50/LSU/5U,
TM/50/RAU/2S
Kabelldnge L = 2, 5 oder 10 m
A-B
5,1 1

064

Abmessungen in mm
Projektionsmethode 1

= ®

= B ol
M/50/RAC/5V Kabelldnge L =
5m
A-B
L +30 50+10
5,1 1 30
— -— A
< =]
© 74@ — =
4 I — b—
1,53— B¢
3
M/50/LSU/CP
M/50/LSU/CC
A-B 300=15 X
30 31,5... 36
51 IIK A | 4BK
| [~
<1 f
sl ¥ e - — @ T — — R - -
3 O ——=——{im| X
1,55— e 1BN 3 BU
B 4
Feststellschraube
Farbkennzeichnung: BN = braun (+); BU = blau (Ausgang)
Farbkennzeichnung: BK = schwarz (Ausgang); BN = braun (+); BU = blau (Ausgang)
(4] Ausfuhrung CP: Stecker M8 x 1; 1 BN = +; 4 BK = Ausgang; 3 BU = ohne Funktion
Ausfuhrung CC: Stecker M12 x 1; 1 BN = +; 4 BK = Ausgang; 3 BU = ohne Funktion
Zubehor
Steckdose mit Kabel
Kabelmaterial Kabellange (m) Gewicht (kg) Stecker Typ
PVC 3x 0,25 5 018 M8 x 1 M/P73001/5
PUR 3x 0,25 5 018 M8 x 1 M/P73002/5
PUR3x0,34 5 021 MI12 x 1 M/P34594/5
de 1.6.300.044 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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— Magnetschalter,
elektronisch -
Rundform

— Elektronische
Magnetschalter mit
|O-Link erhaltlich

— Geeignet fur alle
Zylinderserien mit
Magnetkolben

— Magnetschalter kbnnen
direkt bundig an
Zylindern mit Profilrohr
eingebaut werden

Technische Merkmale
Wirkungsweise:

PNP / NPN (siehe Tabelle)
Ausgang mit LED (gelb)
SchlieRer (Standard)

Betriebsspannung (Ub):
10..30VDC
("supply class 2" gemal cULus)

Spannungsabfall:
<25V

Reststrom:
<0,5mA

Schaltstrom
(siehe Schaubild):
100 mA max. (Standard)

300 mA max. (M/50/EHP)

— Zuverlassiges und
sicheres Schalten
mit extrem kurzen

Reaktionszeiten

— Besonders geeignet zur
Verwendung bei starken

Schwingungen

— LED-Anzeige
standardmaRig

— UL gelistet

Schaltleistung:
3,0 W max. (Standard)
9,0 W max. (M/50/EHP)

Ansprechzeit:
< 0,1 ms (Standard)
<5 ms (M/50/I0P)

Schaltfrequenz:
1 kHz (Standard)
200 Hz (M/50/10P)

Schutzart (EN 60529):
IP67 (Standard)
P68

(M/50/EAP/5U, M/50/EHP/5U)

Ansprechschwelle:
2,8 mT

@

LISTED

Hysterese:
05..15mT
0,2 mT (M/50/I0OP)

Reproduzierbarkeit:
<01mrl

Betriebstemperatur:

-40 ... +80 °C (-40 ... 176 °F)
(starr verlegtes Kabel)
-25...+80°C(-13 ..176 °F)
(dynamisch verlegtes Kabel)

Anschlusskabel:

PVC 3 x 0,14 mm? (Standard)
PUR 3 x 0,14 mm? (M/50/E*P/*U
und bei Varianten mit Stecker)

C € @ 10-Link

Kabelldnge
2,5und 10 m

Elektromagnetische
Vertraglichkeit:
EN 60947-5-2

Material:

Gehause: Kunststoff
Gewindeeinsatz: Messing
Befestigungsschraube: Edelstahl

Kabel: siehe Tabelle unten

Einbauart:

bundig einbaubar

Technische Daten - Magnetschalter elektronisch - weitere Information siehe Datenblatt N/de 4.3.007

Symbol Spannung Schalt-strom Ausflihrung |O-Link
(VDO)  max. )
(mA)
10..30 100 PNP
10..30 100 PNP
10..30 100 PNP
10..30 100 PNP/NPN «
BN
O - * BU 10..30 100 PNP
.- BK 10..30 100 PNP
10..30 300 PNP
10..30 300 PNP
10..30 300 PNP
10..30 300 PNP
10..30 100 PNP
10..30 100 PNP/NPN o
>—Aj BN 10.30 100 PNP
4 E Bk 10..30 100 PNP
10..30 100 PNP/NPN
10..30 300 PNP
_BU 10..30 100 NPN
v AN 10,30 100 NPN
BK 1030 100 NPN
g ¥
, E\ 10..30 100 NPN
BK

Farbkennzeichnung: nachste Seite

*1) 10-Link-Funktionen: siehe nachste Seite

Betriebs-

temperatur

(°C)

..+80
.. +80
. +80
.. +80
.. +80
.. +80
.+80
.. +80
.. +80
.. +80

+80

.. +80
.. +80
.. +80

+80

.. +80
.. +80
.. +80
. +80

.. 180

LED  Schutzart  Stecker Kabel-
lange
(m)

. IP67 - 2

. P67 — 5

. P67 10

. P67 — 5

. P68 - 5

. P67 10

. P67 2

. P67 — 5

. IP67 - 10

. P68 5

. P67 M8 x 1 03

. P67 M8 x 1 03

. IP67 MI2x1 03

. P67 MI2x1 2

. P67 M12x1 03

. P67 M8 x 1 03

. P67 - 2

. P67 — 5

. P67 10

. IP67 M8 x 1 03

Anschluss-
kabel

PVC3x014
PVC 3x014
PVC 3x 0,14
PVC3x014
PUR3x014
PUR3x 0,14
PVC 3x 0,14
PVC3x014
PVC3x014
PUR3x 014
PUR 3x 0,14
PUR3x 014
PUR3x014
PUR3x014
PUR 3x 0,14
PUR3x 0,14
PVC3x014
PVC3x014
PVC 3x 0,14

PUR3x 0,14

Gewicht
(@)

23
56
102
56
56
102
23
56
102
56
7

7
16
B
16
7
23
56
102

Typ

M/50/EAP/2V
M/50/EAP/5V
M/50/EAP/10V
M/50/I0P/5V
M/50/EAP/5U
M/50/EAP/10U
M/50/EHP/2V
M/50/EHP/5V
M/50/EHP/10V
M/50/EHP/5U
M/50/EAP/CP
M/50/I0P/CP
M/50/EAP/CC
M/50/EAP/CC/2
M/50/10P/CC
M/50/EHP/CP
M/50/EAN/2V
M/50/EAN/5V
M/50/EAN/10V

M/50/EAN/CP
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10-Link Sensor entsprechend IEC 61131-9

Eigenschaften und Funktionalitat M/50/EAP, M/50/EAN M/50/10P
M/50/EHP

Betriebsmodus Standard Standard

Power LED . .
LED Schaltsignal . . .
SchlieRer (Auslieferungszustand) 0 . .
Offner 0 .
Schaltzeitverzogerung 0 0
Einstelinilfe ) ’
Temperaturmessung .
Zahler B
Teach Funktionen .
Variable Ansprechschwellen einstellbar .

Hinweis: IODD fur den M/50/IOP 10-Link-Magnetschalter auf der Norgren Webseite verfugbar.
https://www.norgren.com/de/de/technischer-service/software

« = Standard
O = Optional (Systemeinstellung im Herstellerwerk erforderlich)

Schaltstrom und Betriebsspannung

M/50/EAP, M/50/EAN, M/50/10P M/50/EHP

mA mA

A 30w A 92,0W
100 300
0 - VDC 0 = VDC
30 30

Abmessungen Abmessungen in mm
M/50/EAP/*V, Projektionsmethode 1

M/50/EAP/*U, =

M/50/10P/5V,

M/50/EHP/*V,
M/50/EHP/5U, A-B
M/50/EAN/*V L+ 42 =4
Kabelldnge L = 2, 5 oder 10 m 5,1 E\ 30 A
< =
S — e e —_
1,55— B¢
2
M/50/EAP/CP,
M/50/EAN/CP,
M/50/IOP/CP,
M/50/EHP/CP A-B 30015 X
30 31,5...36
5,1 IIK A | 4BK
et
< [
19 e = -
1,565— B<7 1BN 3 BU
M/50/EAP/CC, 8
M/50/I0P/CC,
M/50/EHP/CC A-B 30016 X
51 1 30 4 BK 3BU
A —— _ e
< —x {J
1,55— 1BN
Feststellschraube Stecker M8 x 1; 1 BN = +; 3BU = -; 4 BK = Ausgang
Farbkennzeichnung: BK = schwarz (Ausgang); BN = braun (+); BU = blau (-) Stecker M12 x 1; 1 BN = +; 3 BU = -; 4 BK = Ausgang
de 1.6.300.046 Konstruktionsanderungen vorbehalten. (2019-9254f) © 2021 Norgren GmbH 08/22
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Buskarte

Beschreibung

Farbkennzeichnung
Typ

Beschreibung

SI-PROFINET RT V2

Gran
QE/B18200/PN

SI-1/0

SI-PROFIBUS Sl-EtherNet/IP SI-EtherCAT SI-CANopen Sl-DeviceNet
Lila Creme Rot WeiR Grau
QE/B17500/PB QE/B17900/EN QE/B18000/EC QE/B17600/CO QE/B17700/DN

Erweitertes E/A-Schnittstellenmodul zur
Erhéhung der Anzahl an analogen und
digitalen Ein- und Ausgangen an dem

Umrichter

Farbkennzeichnung Orange

Typ QE/B17800/10
Motorkabel Feedback-Kabel

Beschreibung  Motorkabel, ohne Haltebremse Motorkabel fur Haltebremse Beschreibung  Feedback-Kabel Resolver Feedback-Kabel Absolut

(Multiturn)
Kabellange 5m 10 m 5m 10m Kabelldnge 5m 10m 5m 10m
Typ QE/C5402/08/5 QE/C5402/08/10 QE/C5402/18/5 QE/C5402/18/10 Typ QE/F5400/61/5 QE/F5400/61/10  QE/F5400/30/5 QE/F5400/30/10

Servoumrichter-Zubehor

Mehrachskit
kurz

QE/A9500/1047

Bremswiderstand fuir
50 W

QE/A9500/1049

Sicherheitshinweise
Diese Produkte sind ausschlieRlich dort einzusetzen, wo die unter
Technische Merkmale/-Daten aufgeflhrten Werte nicht Uberschritten

werden.

BerUcksichtigen Sie bitte die entsprechende Katalogseite.

Vor dem Einsatz der Produkte bei nicht industriellen Anwendungen,
in lebenserhaltenden oder anderen Systemen, die nicht in den
veroffentlichten Anleitungsunterlagen enthalten sind, wenden Sie sich

lang

QE/A9500/1048

100w

QE/A1220/2801

bitte direkt an Norgren.

USB Konverterkabel KI Kompaktdisplay EMV Filter far QE/D01400030 QE/D02400105

QE/A4500/0096 QE/A20400 QE/A4200/8744 QE/A4200/1644

Durch Missbrauch, Verschleil? oder Storungen kdnnen verwendete
Komponenten auf verschiedene Arten versagen.

Systemauslegern wird dringend empfohlen, die Stérungsarten

aller verwendeten Komponententeile zu bertcksichtigen und
ausreichende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen, um Verletzungen
von Personen sowie Beschadigungen der Gerate im Falle einer solchen
Stoérung zu verhindern.

Systemausleger sind verpflichtet, Sicherheitshinweise flr den
Endbenutzer im Betriebshandbuch zu vermerken, wenn der
Stérungsschutz nicht ausreichend gewahrleistet ist.
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